SPIOSNE INFOIMACHHE. ... eeeeeeiiieeeeiieiteecee ettt e e ee ettt e e e e e s snee e e e s s s ssaeeeeesssssseeesessssssaaeaessssssneeeesssssneeeeesssssnneeeesssssnseesessssnnnesens 2
N ETaa Tl ol T oTe] 11 - VARSI 2
Identifikacija ProizvajalCa iN STrOJA. .........coieuiriiieieee ettt ettt sttt se ettt s bt ben e s e b e s e st et e s b e st et e et en e eseebeneeneesensenea 3

POdatKi O VAIMOSTE. coieiiieiieiiiiieeeeeeeeeeeeeee et e e e e eeeee e sssnnneneeeeeeeeeeeeesaesasssssssssssssssssssssnssssenseeseeseesesasesssssssssssssssssssnnnnn 3
VaNOSTNI PIEADISI. .. eeeiiiiiie ettt ettt e ettt e e st e st e s e eseeaees e en s e s e eseeseentesseeseeaeessen s e s e eseeseessenseaseeseessensenseeseesseneensens 3
V=T a1y (g T= o] o] £=1 0 o - VAU 4
VAINOSTNE OZNAKE. ... .oeiiiiiii ettt ettt ettt ettt e st e s e b e e teeseeas e s e eseeaees s esseaseeseessess e st eeseeseessessesseeseessessesseeseeasessensenseaseensansensen 5

TehniCNe INFOMMACIHE. ......eeiiiiiiiiiie ettt et e e s e sa e e e s e s s aa e e e s s s e ane e e s s e snneeesssesnsnsaeseas 6
TERNICNT POAATKI. ....eiiiiieiiceee ettt ettt ettt et e e te e e teeeteeeaeeeteeesseeseeesseeaseeasesaseeseeesteesseesseenseesseenseesseenseans 6
SPIOSEN OPIS SIMOJ@. .. vttt ettt ettt e st et e s e s e eae et s e et et e et e easens et et e st e st e st et e teensent et et e etsentenseteeteeasensensea 7
GIAVINE Al ettt ettt ettt et et et e et e e st e st e beea e st ent e b e ke eR e eR e enb e se R e st ent e s b e be s e enten b e se et e eseent et ebeeseeneeneenes 8

IMIONTAZA. ...coeeeeeiiiiiiiiiiiieieeeeeeeeeeee e eeeneneeee e et et e et e e e e e sesseaaesasssssssssssssnnnssesasaeeeeaeasssssssssssssssssssssssssnnnmmeeeeseseeseesaeasesssssesssssnssnnnnns 9
Embalaza in odstranjevanje €MDAIAZE. ..........ocooieiiiiieieeeee ettt a ettt h et se ettt se s e s ene b nn 9
NaCrtOVAN]E MONTAZE STIOJA. ..cviviieiiitiieiiet ettt ettt ea ettt e s e bt et e st e bt e b e e e st eh e s en e es e s en e esees e s esteb e b eneebe b eneeseeseneeneeseseneas 9
Dolocitev poteka omeJitvenega Kabla. ...........oooiii ettt ettt ettt ettt et ne et et eaeenean 11
NaCin VINitve K POININT POSTAJi. ....c.eoiiiiieieeieeiee ettt ettt et e et eete e s et e s e eteeasess et et eeseeas et e s e easeaean 11
Priprava in doloCitev Meja delOVNE POVISINE. ......ociiiiiiii ittt ettt et ettt ebe s seese et e b e ebeeseestesseseeseessensesseeseeneenean 12
Montaza OMEJIVENEGA KADIA. .........oiiiiiiieeeeee ettt s et et et s e s e s e s e e b e s ese e st e b et ene e s et e e ese s enseneenens 16
Montaza polnilne postaje iN NAP@JAINIKA. ..ottt ettt ettt ettt b et eb et seebe s e st 17

INASTAVITVE. ...ttt eeteee e e e e e e et e e e e e e a s s e s e s seeseeaesnaanssssssssssssseeessmnnssssssssssssssseessnmnsssssssssssseeseennnnnnn 19
PriPOrOCIIa Z@ NASTAVITVE. .....ooiieiieieieee ettt ettt ettt et e et et et e et e esees e e s e e s e eseeseense s e eseeasessenseeseeseessens e seeseeneensensenneenean 19
NASTAVITEY VISINE KOSNJE. ...oviieiiitiieiiett ettt ettt ettt s e sttt e b e s et e et et es e es e et ensesees e s esees e seneeteebenseneesenseneeseesenseneesens 19

UPOraba in deIOVANJE. .....ccooueeeeiiiiiieeeeeecetee et e et e e e e aee et e e s e s nne e e e e s s sne e e s s s s snseesssassnseesesasssnseesssessnnneessssssnnnsenens 20
Predpisi GlEd UPOTADE. ........ocv ittt ettt et e ettt st b e se et e ess e b e s e teent e s b e s e aeeteenb et et e teensens e b e eaeeaean 20
Opis komandne ploSCe in PredSTaVItEY MENIJEV. .........oiiiiiieeeiee ettt ettt ettt e b e s et eesees e et e eteeaeaseensenseeeeeneenes 20
ZACETNE NASTAVITVE. ...eiuetiieeeieete ettt ettt ettt ettt bt e st ettt e st e st e s et es e e s e b es e e st eben e es e ehen s es e es e s enees e ek e s es e e b e s enteh e b entene s e s eneenenan 22
RVES] (o] IRV 0 11T o OSSR PRSI 22
Nastavitve menija = NACin PrOGraMUIAN|A. .......c.ecveieerieietieieiete ettt ettt ettt sttt e seseeseesesseseeseesenseseesensesessesseneesessenseseeseseneasens 23
Zacetek obratovanja — avtomMatSKi NACIN. .......ciiiiiiiii ettt bbbttt s bbbt bbbt n ettt eneanen 27
VarEN IZKIOP FODOTA. ...ttt ettt ettt ettt e te e ete e aeeeseesas e teeeaseeseeeaseaaseesaesaseeseeesseasaeeaseanseenseeaseeseeennas 27
Uporaba robota na zaprtih obmocjih brez napajalne POSTAJE. ......c.ccviiiiiiieiiieiieceee et 28
Zaslonski Prikaz v fazi ODIratOVAN]A. .........cciiiiiiieieieieeeeee ettt ettt ettt ettt e b eseese s e b esaebessessebesbesseseesensessese s enseneenas 29
DaljSe obdobje mirovanja in PONOVNA UPOTADA. ........ccueiiiiiiiiitiieeeeee ettt ettt s ettt s st et s e st ese e s e eseesenseneeneas 29
Napolnitev baterij pred daljSim obdobjem MIrOVANJA. .........cc.oiiiiiiieieiee ettt aesse b eneeneas 30
[T oTe] oTel| =T U] o To] =] o Lo JNu OSSR RRSRTUR 30

REANO VZAIZEVANE. ......eeeiiiiiiiiiieeeiteeteeeeteeeeeeesnee et eeeesnneeeeesessneeesssssssnsesessesssnseesssssssssesssssssnseesessssssseesssssssnnsesssssssnnsesens 31
PripOrOCila Za VZAIZEVANE. ......cuiiuiieeietieeeeee ettt ettt a et et s bttt et et e st e s e e s ea e e st e s e s e st eb e e b entete e b enteneese st eneeseesenseneebens 31
Razpredelnica s podatki o intervalih programiranega VZArZEVAN]a...........ccooieieiiiieiieieecie ettt neas 31
CIEBONIE TODOTA. ...
Odkrivanje okvar. ....

OKVAre, VZIOKI i FESIVE. ... ..uneeeeeeeieeieeeeeeeeete ettt e e eeeeeee e eesnnnneeeeeeeeeeeeeeesesssssssssssssssssssssnnnnnseeeeaseaeessessssssssssssssssssssssnnnnn 33

Zamenjava KOMPONENL. .......cceeeeeeeerieeirnneeneeeeeeeeeeeeeeeeeaseasessssssssssssssssssssssessesessessssssssssssssssssssssssssnssssssseesssssssssssssssssssssssssssnnnnn 36
PriporoCila za ZameENJavo AEIOV. ...........oouiiuiiieeee ettt ettt ettt et et et eea e st et e s e e bt ent st e a et e eteens et e seeteeneenteseeaeeaean 36
ZAMENJAVA DATEIIE. 1..ne ettt ettt et a et e e st e s s e s e e st s et e st s et e Rt R s et e Re et e b e st bt ben s e s e s et ne s e seneeneenenes 36
ZAMENJAVA TEZIIA. .oviiiiiiieei ettt ettt ettt ettt ettt et ete et e eas et e e teese e st e st eseeseeseess e s e s e esses s e s s eseesees s esseaseeseessess e s e beeseessenseseeteensent et e ereens 36
V4o = Lo [0 £= T £] o o] - AU 37

1ZJAVA O SKIAANOSTI. ...ttt ettt ettt e e e a s e e et e et e e e e e s s s s e s ssss e ssssssssssssnnsnnsssseeaaen 38

Uk declaration of CONFOIMILY........ccccevuiiiiiiiiiitiieeicreeeeeecerneeeeeeesrneeeeee e snee e e e s s ssneeeeesssssnneesssssssnesesssssssssasesssssnneesesssssnneeeenas 39

GaArANCHSKI POGOJi. ceeeeeieieiiiiiieiiieeeeeteeeeeeeee ettt e e e e eeeeee e e snnnnenaaeeaeeeeeeeeaesassssssssssssssssssssssnnnssseeeseasesassesssssssssssssssssnssssnnd 40
[edoTo o] T g 1] 04 =] 1AV OO SUSPSTRS 40
Kako zaprosite za servisno storiteV v OKVIFU QaranCij. ..........cc.oiuiiuiiiiiiiice ettt ettt eae ettt ere s eaeas 40
(Do Te F-1daF- e [o] (oo | = OO PP SRUPUP 40

Brez pisne odobritve proizvajalca je prepovedano vsako, tudi delno reproduciranje tega dokumenta.

Proizvajalec zasleduje politiko konstantnega izboljSevanja in si pridruzuje pravico do spreminjanja tega dokumenta brez
predhodne najave, Ce s tem seveda ne ogroza varnosti.

© 2008 — Avtor besedila, slik in oblikovanja besedila: Tipolito La Zecca. Besedilo je mogoce v celoti ali delno reproducirati pod
pogojem, da se navede avtorja.

MD-CTRO-15R1.5-SL-10-2022 1 Priro¢nik za uporabo




SPLOSNE INFORMACIJE

NAMEN PRIROCNIKA

e Ta prirocnik, ki predstavlja sestavni del stroja, je proizvajalec zasnoval zato, da bi nudil potrebne informacije tistim osebam,
ki so pooblas¢ene za njegovo uporabo v ¢asu njegove predvidene Zivljenjske dobe.

* Poleg tega, da se bodo uporabniki naucili pravilnih tehnik uporabe, morajo priro¢nik v celoti pozorno prebrati in strogo
upostevati navodila.

e Teinformacije so originalne in jih daje na voljo proizvajalec.
* Na podlagi teh informacij se boste izognili zdravstvenim, varnostnim in ekonomskim tveganjem.

e Ta prirocnik hranite do konca zivljenjske dobe stroja na znani in lahko dostopni lokaciji ter ga imejte vedno pri sebi, da ga
boste lahko po potrebi vsaki¢ pregledali.

* Dolo¢ene informacije in ilustracije v tem priro¢niku lahko ne povsem odgovarjajo izdelku v vasi lasti, kar pa ne vpliva na
njegovo delovanje.

e Proizvajalec si pridruZuje pravico do sprememb brez predhodnega obvestila.

* Proizvajalec je za oznacevanje dolo¢enih pomembnih delov besedila ali pomembnih specifik uporabil dolo¢ene simbole,
katerih pomen je opisan v nadaljevanju.

4

® Nevarnost - Pozor

Simbol oznacuje zelo nevarno situacijo, ki lahko v primeru neupostevanja resno ogrozi zdravje in varnost ljudi.

A Previdno - Opozorilo

Simbol oznacuje, da so potrebni ustrezni ukrepi za preprecitev ekonomske skode in tveganj za zdravje in varnost
oseb.

@
z Pomembno

Simbol oznacuje pomembne tehni¢ne informacije, ki jih morate upostevati.
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IDENTIFIKACIJA PROIZVAJALCA IN STROJA

Prikazana identifikacijska tablica je nameSCena neposredno

p
IDENTIFIKACIJSKA TABLICA

na stroj. Na njej so navedeni referencni podatki in vse potrebne s
informacije za varno uporabo. ‘ . \
) P (A) Identifikacijski podatki proizvajalca W
&
V primeru kakr$ne koli potrebe se obrnite na servisni center (C) Model \\" =

proizvajalca ali na enega od pooblascenih centrov.

V primeru potrebe po tehni¢ni pomodi, navedite podatke, ki se
nahajajo na identifikacijski tablici, okvirno stevilo ur uporabe in tip
ugotovljene napake.

(C) razlicica | (C) Leto izdelave

Ma iufac(ured mXx?(xxxxxxxxxxxxxxx, Xxx E:xxxxxxxxxxxxx
v XXXXX Xooooooooooooooooooox (XX) - XXX)g €

| woe | :H .
A. Identifikacijski podatki proizvajalca. ® | @ @
| 1

L0 N A
I'Ni XXXXXXXXXXXXXX

C. Model in razli¢ica / serijska Stevilka / leto izdelave. X Sl (e k

(D) Tehni¢ni podatki

B. Oznaka o skladnosti CE. I ”

D. Tehni¢ni podatki: napetost, tok, stopnja zascite, masa, Sirina '
reza.

© Selrijska (B) Oznaka o
Stevilka skladnosti CE

PODATKI O VARNOSTI

Proizvajalec je posvetil posebno pozornost vidikom, ki lahko povzrocijo tveganja za varnost in zdravje oseb v stiku s strojem.
Namen teh informacij je ozavesScenje uporabnikov, da morajo posvecati posebno pozornost preprecevanju kakrsne koli
nevarnosti.

VARNOSTNI PREDPISI

TA PROIZVOD JE OPREMLJEN Z REZILOM IN NI IGRACA!

« Pozorno preberite celoten prirocnik, zlasti vse informacije, ki se ticejo varnosti, in se prepricaijte,
da ste gapopolnomarazumeli. Strojuporabljajte samo za namene, kijih je predvidel proizvajalec.
Natancno spostujte navodila v zvezi z delovanjem, vzdrzevanjem in popravili.

« Med delovanjem robota preverjajte, da na njegovem delovnem obmocju ni oseb, zlasti otrok,
starejsih ali prizadetih, ter domacih zivali. V nasprotnem primeru priporo¢amo, da programirate
delo robota v urah, ko na njegovem obmocju niso prisotne gsebe. Stroj nadzorujte, Ce veste, da
se v blizini nahajajo domace zivali, otroci ali druge osebe. Ce se neka oseba ali zival nahaja na
poti, ki jo mora opraviti robot, ga takoj zaustavite.

+ Na delovnih obmogjih, ki niso ograjene s tezko prekoracljivo ograjo, aparat hadzorujte med delom.

« Ce robotsko kosilnico uporabljate na javnih povrsinah, je treba okrog njenega delovnega
obmocja namestiti opozorilne znake. Znaki morajo imeti naslednje besedilo: «Pozor!
Avtomatska kosilnica! Ne priblizujte se stroju! Nadzorujte otroke!»

« Tega robota ne smejo uporabljati otroci in osebe, ki imajo omejene_telesne, zaznavne ali
mentalne sposobnosti all nimajo dovolj izkusenj in/ali znanja, razen ¢e so nadzorovani fli
pouceni o uporabi stroja) s strani osebe, ki je odgovorna za njihovo varnost. Nadzorujte otroke,
tako da boste gotovi, da se ne igrajo s strojem.

+ Robota ne pustite uporabljati osebam, ki ne poznajo njegovega delovanja in vedenja.

« Delavci, ki izvaﬂ'(ajo_ opravila vzdrzevanja in popravljanja, morajo popolnoma poznati njegove
specificne karakteristike in varnostne predpise. Pred uporabo robota pozorno preberite prirocnik
za upravljavca in se prepricajte, da ste razumeli v njem zapisana navodila.

« Uporabljajte samo originalne nadomestne dele, ne spreminjajte dizajna robota, ne predelajte
instaliranih varnostnih napray, jih ne odstranjujte in ne obidite. Proizvajalec zavraca vsakrsno
odgovornost v primeru, da se uporabljajo neoriginalni nadomestni deli. Nespostovanje te
zahteve lahko privede do resnih nevarnosti za varnost in zdravje oseb.
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- Kontrolirajte, da na travniku niso prisotne igraCe, orodja, veje, oblacila_ali drugi predmeti,
ki bi lahko poskodovali rezila. Morebitni predmeti na travniku lahko poskodujejo robota ali
povzrocijo njegovo blokado.

- Nikoli ne dovolite, da bi se kdo usedel na robota. Ko je robot vklopljen, ga nikoli ne dvigujte z
namenom, da pregledate rezilo ali da ga prenesete. Ko je robot vklopljen, nikoli ne vstavljajte
rok ali nog pod aparat.

« Ne uporabljajte robota med delovanjem Skropilnika. Robota in Skropilnik programirajte tako, da
ne bosta delovala istoCasno. Robota ne umivajte z vodnimi curki pod mo¢nim tlakom in ga ne
potopite, ne delno ne v celoti, v vodo, ker ni neprepusten za vodo.

- Odklopite elektricno napajanje in vkljuCite varnostno napravo, preden se lotite kakrsnega kol
opravila regulacije ali vzdrzevanja, ki sme biti izvedeno s strani uporabnika. Uporabljajte osebno
varovalno opremo, ki jo je predvidel proizvajalec: zlasti med posegi na rezilih uporabljajte
zascitne rokavice.

Vv v

« Otroci brez nadzora ne smejo izvajati opravil CisCenja in vzdrzevanja, za katera je predvideno,
da jih izvaja uporabnik.

+ Ne uporabljajte robota s poskodovanim rezilom. Rezilo je treba zamenjati.

- Neuporabljajte robota s poskodovanimizunanjimi deli. Ce so na njih vidne mehanske poskodbe,
jih je treba zamenjati.

+ Ne uForabIjajte robota s poskodovanim kablom za napajanje transformatorja. PoSkodovan
kabel lahko privede k stiku z deli pod napetostjo. Kabel mora zamenjati proizvajalec ali njegova
servisna sluzba ali oseba s podobno kvalifikacijo, da se prepreci kakrsno koli tveganje.

. Cese med uporabo poskoduje napajalni kabel, pritisnite na tipko »STOP« za zaustavitev robota
in vtikaC za napajanje izvlecite iz elektricne vticnice.

« Vrednih presledkih op(avlja{';[e vizualne preglede robota, da ugotovite, Ce rezilo, pritrdilni vijaki
in rezalni mehanizem niso obrabljeni ali poskodovani. PrepriCajte se, Ce so vse matice, svorniki
in vijaki trdno priviti, da se zagotovi stanje brezhibnega delovanja robota.

- Ce se med uporabo pojavijo neobi¢ajne vibracije, pritisnite na tipko »STOP« za zaustavitev
robota in vtika¢ za napajanje izvlecite iz elektricne vtiCnice.

« Prepovedana sta uporaba in polnjenje robota v eksplozivnih in vnetljivih okoljih.

« Uporabljajte samo polnilnik baterije in napajalnik, ki ju je dobavil proizvajalec. Neustrezna raba
lahko povzroCi elektriCne stresljaje, pregrevanje ali uhajanje korozivnih tekpcCin iz baterije. Ce
iz baterije steCe tekocCina, je treba baterijo oprati z vodo/nevtralizatorjem. Ce tekoCina pride v
stik z oCmi, se posvetujte z zdravnikom.

VARNOSTNA OPREMA

1. Senzor za prisotnost ovir

V primeru trka s predmetom, ki zmore vzdrzati trk z robotom (ker je dovolj zasidran v tla in dovolj velik) in katerega visina je
vsaj 15 cm, se aktivira senzor trka. V primeru aktivacije robot ustavi napredovanje in spremeni smer gibanja, da se izogne oviri.
Aktivacija senzorja ne zagotavlja popolne varnosti odraslih oseb, otrok ali zivali.

2. Inklinometer
Robot ustavi rezilo v primeru, da obratuje na povrsini pod naklonom, ki presega tehnicne specifikacije, ali ¢e se prevrne.
3. Stikalo za zasilno zaustavitev

Nahaja se na zgornji strani robota; oznagen je z napisom “STOP” in je veg&ji od drugih komand, ki so prisotne na tipkovnici. Ce
med delovanjem pritisnete na ta gumb, se bo robotska kosilnica takoj ustavila in rezilo bo blokirano.

4. Zascita pred nadnapetostjo

Oba motorja (rezilo in kolesa) sta med obratovanjem neprestano spremljana v vsaki situaciji, ki bi lahko privedla do pregrevanja.
V primeru nadnapetosti v motorju koles, bo robot sku$al ubrati drugo smer. V primeru, da je nadnapetost Se vedno prisotna, se
bo robot ustavil in opozoril na napako. V primeru nadnapetosti v motorju rezila obstajata dva ukrepa. Ce so parametri znotraj
prvega okvira, bo robot opravil doloéene manevre, da bo sprostil rezilo. Ce je nadnapetost izven varnostnih okvirov, se bo robot
zaustavil in opozoril na napako.

5. Senzor odsotnosti signala

V primeru odsotnosti signala se robot avtomati¢no zaustavi.
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VARNOSTNE OZNAKE

B>

Pred uporabo stroja pozorno
preberite navodila za uporabo
in se prepriCajte, da ste razumeli
njihovo vsebino.

SN

v
&\‘9

STOP

Ne dotikajte se vrteCega se
rezila. Med delovanjem stroja
nikoli ne vstavljajte podenj rok
ali nog. Pocakajte, da se rezilo
in vrteCi se deli popolnoma
zaustavijo, preden se jim
priblizate.

Ko stroj deluje, ohranjajte
primerno varnostno razdaljo od
njega.

Med delovanjem robota
preverjajte, da na njegovem
delovhem obmocju ni oseb
(zlasti  otrok, starejSih ali
prizadetih) in domacih Zivali.
Med delovanjem stroja pazite,
da so otroci, domace zivali
in druge osebe na varnostni
razdalji.

Za prepreCitev tega tveganja
je priporocljivo, da ustrezno
programirate urnik delovanja
robota.

Ne vzpenjajte se na stroj.

o> B>

Vklju¢ite varnostno napravo,
preden se lotite posegov na
stroju oziroma ga dvignete.

Pozor! Stroja ne Cistite oziroma
ne perite s curki vode.

Med delovanjem robota
preverjajte, da na njegovem
delovhem obmocju ni oseb
(zlasti otrok, starejSih ali
prizadetih) in domacih Zzivali.
Med delovanjem stroja pazite,
da so otroci, domace zivali
in druge osebe na varnostni
razdalji.

Za prepreCitev tega tveganja
je priporocljivo, da ustrezno
programirate urnik delovanja
robota.

Robot uporabljajte izklju¢no
z modeli napajalnika, ki
so navedeni v »Tehni¢nih
podatkih« v poglavju »Tehnicne
informacijex.
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TEHNICNE INFORMACIJE

TEHNICNI PODATKI

8040ELO 8040ELO 8040ELO AO41ELO
Power KIT 6.0Ah-5A | 1035Ah-8A | 1035AN 8A 1103500 -10A
MEDIUM PREMIUM PREMIUM ULTRA
Maksimalna priporoCena povrsina, ki jo robot lahko pokosi
- . o 1 2 2
Delovne zmogljivosti (-20%(*)) m2 (ft?) a 98306%) (334 40302) (334 40302) (66405%03)
Mere (B x A x P) mm 635x464x330 784x536x330
Teza robota vklj. z baterijo kg 15,5 15,8 15,8 17,8
Visina kosnje (min. — maks.) mm (") 20-65(0,78-2,56")
Premer rezila mm (") 250 (9,84 ") 360 (14,17 ")
Motorji brez s¢etk
Hitrost rezila RPM 3000 2500
. _— metrov / ' '
Hitrost premikanja minuto 30(97,7" 35(114")
45% dopusten, odvisno od pogojev travnatega plasca in
namescenih dodatkov.
rl:ﬂaozigl(*l)n priporocljivi maksimalni % 35% mozni in priporocljivi maksimalni naklon. V normalnih pogojih
g na travniku.
20% v blizini zunanjega roba ali omejitvenega kabla.
ROBOT: -10°(14 F.) (Min) +50° 81 22 F.) (Max)
Okoljska temperatura obratovanja Max °C POLNILNA POSTAJA: -10°(14 F.) (Min) +45° (113 F.) (Max)
POLNILEC AKUMULATORJA: -10°(14 F.) (Min) +40° (104 F.) (Max)
Raven izmerjenega zvocne moci dB(A) 63 65
ROBOT: IPx5
Stopnja zaScite pred mokroto IP POLNILNA POSTAJA: IPx4
POLNILEC AKUMULATORJA: IPx4
Elektricne znacilnosti
Mean Well Mean Well Mean Well
ELG-150-30ZCTE ELG-240-30ZCTE ELG-300-30ZCTE
- - - Vhod: Vhod: Vhod:
Napajainik (za litijsko baterijo) 100-240V~: 2 A; 100- 240 V~; 2.2 A 100-350 V~: 3.0 A
50/60 Hz, Razred 1 50/60 Hz; Razred 1 50/60 Hz; Razred 1
Izhod: Izhod: Izhod:
294V —;50A 29.4V-—;80A 29.4V—;10A
Tip akumulatorjev in polnjenja
Polnilna litijsko-ionska baterija 25.2V
(nazivna napetost) 25.2V 6.9Ah | 25.2V10.35Ah | 25.2V 10.35Ah 10.35Ah
Rodzaj dotadowania kontaktowy kontaktowy indukcyjny kontaktowy
Povprec¢no trajanje polnjenja hh:mm 1:30
Povprecni Cas avtonomije po . . . . .
popolnem ciklu napajanja (*) hh:mm 02:45 03:45 03:45 04:00

(*) Glede na stanje trave in travne ruse ter glede na zahtevnost podrocja kosnje.
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Oddajnik za upravljanje robota

Pas delovne frekvence (Hz) 500 - 60000
Najvecja moc¢ radijske frekvence (dBm) <10

Bluetooth

Pas delovne frekvence (MHz) 2402 -2480
Najvecja moc radijske frekvence (dBm) <14

GSM
Standardna oprema / Dodatna oprema / Funkcije

Obmocja obratovanja vkljucno z

Pas delovne frekvence (MHz) 850/900/1800/1900
Najvecja moc radijske frekvence (dBm) < 33

glavnim 8
Senzor za dez serijsko
Eco Mode - Avtomatsko -
programiranje (patentirano) serijsko
Modul Connect (GPS, GPRS) serijsko

Nacin vrnitve k polnilni postaji

"V-Meter" - "follow wire'

Maksimalna dolzina omejitvenega
kabla (okvirna, izratunana na
podlagi pravilnega obsega)

m ()

1000 (3280 ")

(*) Glede na stanje trave in travne ruse ter glede na zahtevnost podrocja kosnje.

SPLOSEN OPIS STROJA

Gre za robota, ki je bil zasnovan za samodejno kosenje travnikov
in tratnih povrsin pred bivalnimi povrsinami. Kosilnica je majhna,
kompaktna, tiha in lahko prenosljiva.

Na podlagi razlicnih lastnosti travnate povrSine, lahko robota
programirate za delovanje na veC obmocjih: na glavnem in
sekundarnih obmocjih (glede na specifike razlicnih modelov).

V fazi obratovanja robot pokosi obmocje, ki je oznaceno z
omejitvenim kablom.

Ko robot zazna omejitveni kabel ali naleti na oviro, naklju¢no
spremeni smer kosnje in zacne kositi v drugi smeri. Robot ne
prekoraci omejitvenega kabla za ve¢ kot polovico lastne dolZine.

Na podlagi nacela naklju¢ne kosnje robot avtomatsko in v celoti
pokosi oznaceni del trate (glej sliko).

Robot uspe zaznati prisotnost visjih bilk in/ali gostejso travo ter po
potrebi samodejno vklopi spiralno gibanje, ki zagotavlja popolno
pokoseno travo. Spiralno gibanje lahko med kosenjem vklopi tudi
operater z ukazom “ENTER”".

Travnata povrsina, ki jo robot lahko pokosi, je odvisna od Stevilnih
dejavnikov:

¢ model robota in namescéene baterije;

e znacilnosti obmocja (nepravilna oblika zunanjega pasy,
neenakomerna povrsina, razkosanost obmocja itd.);

¢ znacilnosti trate (tip in viSina trave, vlaZznost itd.);

e stanje rezila (nabrusenost, brez ostankov ali oblog itd.).

NAKLJUCNO DELOVANJE
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GLAVNI DELI

MODEL 8040ELO AO41ELO

Razlicica A
@ Robot v
@ Tipkovnica s komandami v
@ Senzor za dez v
@ Rocica v
@ Rezilo v
@ Navitje omejitvenega kabla 0
@ | zeblji 20
Polnilna postaja v
@ Priro¢nik za uporabo v
Spoj za omejitveni kabel -

Pomembno

N,

V nekaterih komercialnih konfiguracijah se oprema power Kit lahko prodaja loceno.

EXTRA

(1| Baterija 25.2V 6.9Ah | 25.2V 10.35Ah | 25.2V 10.35Ah | 25.2V 10.35Ah
(2| Napajalnik 50A 8.0A 8.0A 10A
@ 0Oddajnik in Napajalni stolpi¢ kontaktowy kontaktowy indukcyjny kontaktowy
L
Napajalni modul kontaktowy kontaktowy indukcyjny kontaktowy
( N
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MONTAZA

EMBALAZA IN ODSTRANJEVANJE EMBALAZE

Stroj je ob dostavi ustrezno embaliran. Embalazo previdno odstranite in preverite, da so vse komponente neposkodovane.

Previdno - Opozorilo

Pazite, da bodo plasticne folije in plasticha embalaza pro¢ od novorojenckov in majhnih otrok, ker obstaja nevarnost
zadusitve!

®
z Pomembno

Embalazo shranite za bodoco rabo.

NACRTOVANJE MONTAZE STROJA

Montaza robota ni zapletena, vendar zahteva minimalno predhodno nacrtovaje za dolocitev optimalne lokacije za namestitev
polnilne postaje in napajalnika ter za dolocCitev trase, po kateri bo tekel omejitveni kabel.

Polnilno postajo morate namestiti na rob travnika, po moznosti
na najsirSe obmocje, od koder so lahko dostopni tudi drugi deli
travnate povrsine. Lokacija, na kateri je postavljena polnilna
postaja, je v nadaljevanju opredeljena kot “glavho obmocje”.

oddajnik

OO

A Previdno - Opozorilo

|

Napajalnik postavite na obmocje izven dosega otrok.
Na primer na viSino nad 160 cm.

A Previdno - Opozorilo

|

Dostop do napajalnika naj bo omogocen samo
pooblascenim osebam.

A Previdno - Opozorilo

Za priklop na elektricno omrezje morate v bliZini kraja montaze predvideti vticnico. Preverite, da je priklop na
napajalno omrezje skladen z veljavnimi zakoni na tem podrocju. Za popolnoma varno obratovanje elektriche
napeljave, na katero boste priklopili napajalnik, morate zagotoviti ustrezno delujoc¢o ozemljitev. Dobavljeni tokokrog
mora biti zasciten z diferencialnim stikalom (RCD), katerega nazivni diferencni tok ne sme presegati 30 mA.

®
z Pomembno

Priporocamo, da enoto namestite v elektriéno omarico (za zunanjo in notranjo rabo), ki je opremljena z zaporo na
klju¢ in je dobro prezracena za zagotavljanje kroZenja zraka.

e Povsakem delovnem ciklusu mora robot enostavno najti polnilno postajo, od koder bo zacel nov obratovalni ciklus, in dosegel
morebitna druga obmocja, ki so v nadaljevanju opredeljena kot “sekundarna obmogja”.

¢ Pri namescéanju polnilne postaje upostevajte naslednja pravila:

- ravno obmodje;

- kompaktno, trdno obmocje, ki omogoca dobro drenazo;

- po moznosti na najsirSem obmocju zelenice;

- prepricajte se, da morebitni namakalni sistemi niso usmerjeni proti polnilni postaji;

- vhodni del polnilne postaje mora biti postavljen tako, kot je prikazano na sliki, da se bo robot lahko vrnil k njej, ko bo sledil
omejitvenemu kablu v smeri urinega kazalca;

- pred postajo mora biti 200 cm ravnine;

- morebitne kovinske pregrade ali robniki na travniku, ki se nahajajo v blizini baze, lahko povzro¢ajo motnje signala. Bazo
namestite na drugo mesto ali pa prestavite robnike. Za podrobnej$e informacije se obrnite na sluzbo tehni¢éne pomoci
proizvajalca ali na enega izmed pooblascenih servisov.
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* Polnilna postaja mora biti dobro pritrjena na tla. Pazite, da pred postajo ne bi nastala stopnica in na vhod postavite manj$o
preprogo iz umetne trave, da boste izravnali dostop do postaje. Kot alternativo lahko delno odstranite travnat plas¢ in postajo
postavite na visino trave.

¢ Polnilna postaja je povezana na napajalnik preko kabla, ki mora iz postaje gledati z zunanje strani obmocja kosnje.

* Pri namescanju napajalnika upostevajte naslednja pravila:

v zratno obmocje, zasc¢iteno pred atmosferskimi dejavniki
in direktno sonc¢no svetlobo;

po moznosti v notranjih prostorih doma, v garazi ali v
shrambi;

Ce ga nameravate namestiti zunaj, pazite da ne bo direktno
izpostavljen son¢ni svetlobi in vodi: v tem primeru ga morate
namestiti v Skatlo, ki bo dobro prezra¢ena. Ne postavite ga
direktno na tla ali v vlaZne prostore;

namestite ga izven travnatega obmocja;

raztegnite odvecni kabel, ki gre od polnilne postaje do
napajalnika. Kabla ne smete podaljsati ali krajsati.

¢ Del kabla na vhodu mora biti raven in navpiéno poravnan s
polnilno postajo za najmanj 200 cm. Del na izhodu pa mora
teCi iz postaje, s tem boste robotu omogog¢ili pravilen dostop.

V primeru, da boste robota namestili v obmocje, kjer je Ze prisoten
drugi robot (enak ali robot drugega proizvajalca), morate med
montazo prilagoditi oddajnik in sprejemnik, da ne bo prihajalo
do frekvenénih motenj med obema robotoma. V tem primeru se
obrnite na najblizji tehni¢ni servis.
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DOLOCITEV POTEKA OMEJITVENEGA KABLA

Pred namestitvijo omejitvenega kabla preglejte celotno travnato - N

povrsino. Ocenite, ali je potrebno izvesti spremembe na travnatem ve b * B

plas¢uin ali obstajajo dolo¢eni pogoji, na katere morate biti pozorni v

med postavljanjem omejitvenega kabla, da boste zagotovili dobro | W &

j trasa za postavitev
delovanje robota. o omejitver?ega kabla

1. Ocenite, kateri nacin vrnitve k polnilni postaji je najprimernejsa
na podlagi navodil v poglavju “NACIN VRNITVE K POLNILNI
POSTAJI".

2. Priprava in dolocCitev meja delovne povrsine.

%]

e
- w»

3. Montaza omejitvenega kabla.

4. Montaza polnilne postaje in napajalnika. V fazi namesc¢anja
omejitvenega kabla, uposStevajte smer postavitve (v smeri
urinega kazalca) in kroZenja okoli gredic. Kot je prikazano na
sliki.

NACIN VRNITVE K POLNILNI POSTAJI

Robot se k polnilni postaji lahko vrne na dva nacina, odvisno od
nastavitve uporabniSkega menija pod geslom »Nastavitve« -
»Vrnitev k postaji«. Uporabite nacin “Po kablu” samo v primeru
Stevilnih ovir znotraj travnika in v blizini omejitvenega kabla (pod
2 m). V vseh drugih primerih raje uporabite nacin “V-Meter” za
hitrejSo vrnitev k polnilni postaji.

“Follow wire”. Pri tem nacinu vrnitve k polnilni postaji robot prejme
ukaz, naj sledi omejitvenemu kablu in kolesa postavi ¢ez kabel. V
primeru vklopa tega nacina, ni potrebno predvideti “Pozivnika na
kablug, kot je opisano v nadaljevanju.

“V-Meter”. Z nastavitvijo tega nacina vrnitve k polnilni postaji,
se bo robot pomikal vzdolz omejitvenega kabla na razdalji od
nekaj cm do 1 m, in se ga bo obc¢asno dotaknil, zlasti na ravnih
odsekih, dokler ne bo zaznal signal, oddan od napajalne postaje,
za usmeritev proti zici in pravilno vrnitev do napajalne postaje.

Prehod,
ozji od 2 m.

oy

10mt. 1,5mt.

Ce obstajajo ozki prehodi, je treba Zico namestiti na poseben nagin, imenovan »klic k Zici«.

Takoj ko bo robot prepoznal “Pozivnik”, bo zacel slediti Zici za doloCitev meje z zmanj$ano hitrostjo in z vecjo natan¢nostjo na
odseku okrog 10 metrov (33 '), nato pa se bo vrnil v nacin vracanja k bazi “V-Meter”, ¢e ni naletel na mesto za hitro vrnitev ali na
napajalno postajo.

Pri names¢anju “Pozivnika” upostevajte naslednja pravila:

e “Pozivnik” je del kabla, ki se na travniku razprostira 2 m. Njegova razdalja od kabla do kabla je 5 cm.
e “Pozivnik” morate namestiti pred ozke odseke, ki so 0zji od 2 m.

e “Pozivnik” morate namestiti pred odsek “Hitre vrnitve”.

Opomba: Ce robot v doloéenem &asu ne uspe najti polnilne postaje, bo sledil omejitvenemu kablu v naéinu “Follow wire”.
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PRIPRAVA IN DOLOCITEV MEJA DELOVNE POVRSINE

Priprava travnika za kosnjo e N

1. Preverite, da je travnik, ki ga nameravate pokositi, enakomeren
in da na njem ni lukenj, kamenja ali drugih ovir. V nasprotnem
primeru ga ustrezno uredite. V primeru, da ne morete odstraniti
vseh ovir, morate z omejitvenim kablom ustrezno oznaciti ta
obmocgja.

2. Robot lahko kosi znotraj delovhega obmocja na povrsinah
z nagibom do 45 % (45 cm na meter dolzine), ¢e gre za
enakomerno visoko, suho travo in ni tveganja za drsenje koles
ter je montirana ustrezna oprema. V vseh drugih primerih je
treba spostovati omejitev nagiba, ki ne sme presegati 35 %.

Omejitveni kabel mora biti polozen na obmocju, katerega nagib
ne presega 20 % (20 cm na meter dolZine). Upostevatije namre¢
treba, da robot pri vracanju k napajalni postaji potrebuje boljsi
oprijem s tlemi. Zato je treba pozorno nadzorovati pogoje na
tem obmogju in strogo spostovati omejitve. Ce je omejitveni
kabel polozen na nagibih nad 20 %, se robot lahko zaradi lazjega
gibanja odlo¢i za odmik od kabla, ker ni sposoben prevoziti
ozkih prehodov in prepoznati poti za hitro vrnitev. V pasu vsaj
35 cm navznoter in navzven od omejitvenega kabla nagib ne
sme biti vecji. V primeru nespostovanja navodil je mozno, da
robot med normalnim delom na nagnjenih povrSinah zazna
kabel; to lahko povzrocCi zdrs koles in premik robota izven
delovnega obmocja.

Ce so na obmogjih, katerih nagib je blizu zgoraj navedenim
omejitvam, prisotne ovire, je treba izravnati povrSino na
obmodju vsaj 35 cm nad oviro, tako da bo nagib manjsi.

®
z Pomembno

Robot ne more kositi na naklonih, ki presegajo
dovoljene vrednosti. Omejitveni kabel zato postavite
pred naklon in ta del izpustite.

r

45% 45cm
771"
100cm (39,3 ")
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Omejitev delovhega obmocja

V primeru, da je ta prehod zelo dolg, je bolje, da njegova Sirina
(med obema krakoma omejitvenega kabla) meri ve¢ kot 70 cm.

Med programiranjem je treba konfigurirati dimenzije obmocij in
smer, s katero se jih hitreje doseZe (urnega kazalca / nasprotna
od urnega kazalca), pa tudi dolzino kabla, ki je potrebna za
dostop na sekundarno obmocje.

V primeru neuposStevanja zgoraj navedenih minimalnih zahtev; -

Ce je npr. dolo¢eno obmocje od glavnega lo¢eno s stopnico, ve | { ) | EEEEEEEa -
Cce med obema obstaja viSinska razlika, ¢e niso upoStevane e i NI

karakteristike robota ali je dolocen prehod ozji od 70 cm od | W& | i

kabla do omejitvenega kabla, se travnik opredeli kot “zaprto | & & NS GLAVNO OBMOGJE
obmocje”. Za postavitev “zaprtega obmocja”, zaCetni in koncni | (4 |

del omejitvenega kabla postavite na isto traso na razdalji, kije | (g4 |

manj$a od 1 ecm. V tem primeru robot ne bo znal samostojno | g ¢ !

dosecCi tega obmocja, ki ga bo potrebno obdelati skladno z TR “\ ,“ prehod < 70 cm
navodili v poglavju “Postopanje na zaprtih obmogjih”. “Zaprta NI

obmocja” skrajSajo Stevilo kvadratnih metroyv, ki jih robot
samostojno obdela.

13

3. Preglejte celotno povrsino travnika in na podlagi spodaj e :
opisanih kriterijev ocenite, ali bi ga bilo potrebno loCiti na |4p ! e i
ve¢ loCenih delovnih obmocij. Preden zaCnete names$cati Ty “ trasqtza postall/itbelv |
omejitveni kabel, vam svetujemo, da pregledate celotno | g ! O |
obmocje, predvideno za kosnjo. Na sliki je primer travnika s Y ) i
traso za postavitev omejitvenega kabla. e m"|‘_-|7° cm .
Med postavitvijo sistema, morate doloCiti morebitna e '/
sekundarna obmogja in morebitne zaprte predele. Sekundarno | & 0
obmocje je del travnika, ki je povezan z glavnim travnikom |4 & EH e70cm ,
preko ozine, ki jo robot s svojim nakljuénim premikanjem | ! |
tezko doseZe. To obmocje mora biti dostopno brez stopnic |y 4 ! |
in visinskih razlik ter mora imeti predvidene karakteristike. |y 1 i
Opredelitev dolocenega predela za sekundarno obmocdje, “‘i L
je odvisna tudi od velikosti glavhega obmocja. Vecje kot je ‘“5
glavno obmocje, tezje bodo dostopne ozine. Na splosno se o i P
sekundarnem obmocju govori, ko dolo¢en predel ne presega """‘; / .

200 cm. Stevilo sekundarnih obmogij, ki jih robot uspe obdelati, W :
je odvisno od modela (“Glejte poglavje Tehnicni podatki).
p

Minimalni dovoljeni prehod je 70 cm od kabla do omejitvenega :: i (\ /‘,' e |
kabla. Omejitveni kabel morate namestiti na dolo¢eno razdaljo i “u” ) i
- ki bo navedena v nadaljevanju - od predmetov, ki se nahajajo | ® % | (4@,  GLAVNOOBMOCJE i
zunaj travnika. V primeru, da je na obeh straneh zid ali ziva ve i e E
meja, mora celotna Sirina prehoda, ki je na razpolago robotu, :: i i
meriti vsaj 140 cm. i minimalni prehod je |

e J 70 cm od kablapdo kabjla. |
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4. Ce sta na obdelovalni povrsini ali izven nje prisotna tlakovano obmogje ali steza, ki se nahajata na istem nivoju kot travnata
povrSina, omejitveni kabel postavite 5 cm od roba tlakovane povr$ine. Robot bo rahlo zapustil travnik in pokosil vso travo.
Ce je tlakovanje kovinsko, ali v primeru pokrova jaska, podstavka za tus$ ali elektriénih kablov, omejitveni kabel postavite na
razdaljo najmanj 30 cm, da preprecite okvare na robotu in motnje na omejitvenem kablu.

@
z Pomembno

Slika prikazuje primer elementov, ki se nahajajo na in izven obdelovalnega obmocja, ter razdalje, ki jih morate
upostevati pri namescéanju omejitvenega kabla. Ustrezno omejite vse kovinske elemente ali drugo kovino (jaske,
elektriéne prikljucke itd.), da preprecite motnje signala omejitvenega kabla.

J

Ce je znotraj ali izven obdelovalne povrsine ovira, na primer zidna vez ali zid, omejitveni kabel postavite najmanj 35 cm od
ovire; Ce Zelite prepreciti, da bi se robot zadeval, namestite omejitveni kabel na razdalji najmanj 40 cm (15,75") . Travo na robu
travnika, kjer robota ne Zelite uporabiti, lahko do konca pokosite z motorno koso ali obrezovalnikom tratnih robov.

~

35cm.
/1378"

Ce se znotraj ali izven travnatega obmogja nahaja gredica, Ziva meja, rastlina z izboklimi koreninami ali manjsi 2-3 cm jarek,
omejitveni kabel postavite na minimalno razdaljo 30 cm, da preprecite, da bi robot poskodoval prisotne ovire oziroma da bi se
sam poskodoval. Travo na obmocju, kjer robota ne zelite uporabiti, lahko do konca pokosite z motorno koso ali obrezovalnikom
tratnih robov.

ﬂ) cm.

/11,81"

izbokle korenine

30cm.
/11,81"(/ /&
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Ce se znotraj ali zunaj delovhega obmoéja nahajajo bazen, jezerce, strmina, jarek, stopnica navzdol ali neograjene javne ceste
(oziroma ograjene z lahko prekoracljivo ograjo), namestite omejitveni kabel na razdalji najmanj 90 cm (35,43 »). Da se omogoci
inStalacija omejitvenega kabla ¢im blize robu obmocja, namenjenega kosnji, priporo¢amo namestitev tezko prekoracljive ograje,
Ce gre za mejo z javnimi povr§inami, oziroma vsaj 15 cm visoko ograjo v drugih primerih. Na ta nacin bo mogocCe namestiti
omejitveni kabel v skladu z razdaljami, ki so bile opisane v prejsnjih tockah.

@
l Pomembno

S strogim upostevanjem razdalj in naklonov, ki so oznaceni v knjizici, boste zagotovili optimalno napeljavo in dobro
delovanje robota. V primeru naklonov ali spolzkih povrsin, razdaljo povecajte za najmanj 30 cm.

90 cm.
/3544 "

Ce so znotraj ali izven obdelovalne povréine prisotne ovire, ki so odporne na udarce, na primer drevesa, grmicevje ali koli brez
zivih robov, le-teh ni potrebno posebej oznaciti. Robot bo zadel ob oviro in spremenil smer. V primeru, da ne zelite, da bi robot
zadeval ob ovire in bi radi zagotovili varno ter tiho delovanje, svetujemo, da oznacite vse fiksne ovire. Rahlo nagnjene ovire, na
primer rastlinske vaze, kamenje ali drevesa z izboklimi koreninami, morate oznaciti, da preprecite morebitne poskodbe na rezilu
in na samih ovirah.

Oviro oznacite tako, da s tocke na najblizjem zunanjem delu obmocja, ki je najblizja oviri, povlecete omejitveni kabel ter ga ovijete
okoli ovire in kabel naposled vrnete na predhodno traso. Pri tem upostevajte razdalje, ki so opisane v zgornjih tockah. Zacetni in
povratni del kabla postavite (en del kabla poloZite ez drugi del) pod isti Zebelj. V tem primeru bo robot preckal omejitveni kabel.
Za pravilno delovanje robota je minimalna dolzina prekritega omejitvenega kabla 70 cm. Na ta nacin se robot lahko pravilno
giblje.
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MONTAZA OMEJITVENEGA KABLA

Omejitveni kabel lahko postavite pod ali nad zemljo. V primeru,
da imate na voljo stroj za polaganje kabla, vam svetujemo, da ga
zakopate, ker ga boste na ta nacin bolje zas¢itili. V nasprotnem
primeru morate kabel postaviti na povrje s pomocjo posebnih omejitveni kabel
zebljev. Glejte navodila v nadaljevanju.

®

z Pomembno

Kabel zacnite polagati od polnilne postaje in pustite
nekaj odvecnih metrov, da ga boste v zakljucni fazi
lahko odrezali in priklopili na enoto.

Povrsinska postavitev kabla

Vzdolz celotnega obmocja, na katerem boste polozili omejitveni
kabel, pokosite travo z rezalnikom tratnih robov ali z motorno koso
tako, da bo zelo nizka. Na ta nacin boste kabel lazje namestili na
tla in se izognili nevarnosti, da ga robotska kosilnica preseka ali
poskoduje njegovo izolacijo.

1. Polozite zico v smeri urinega kazalca po vsej trasi in ga pritrdite
z ustreznimi klini v medsebojni razdalji okrog 100 cm (39,37 ").
Zica mora biti v stiku s tlemi, da je ne bi kosilnica poskodovala,
Se preden jo trava prekrije.

- V fazi namescanja omejitvenega kabla, upostevajte krozno
smer okoli gredic (v nasprotni smeri urinega kazalca).

- Na neravnih odsekih kabel pritrdite tako, da se ne bo zvil,
ampak da bo ustvaril pravilno vijugo (radij 20 cm).

zeblji za
pritrjevanje kabla

~~
-~ -
----------------

omejitveni ka

Vkopan kabel
1. Vtleh naredite jarek (okrog 2-3 cm (0,787-1,181")).

2. Kabel v smeri urinega kazalca postavite vzdolZ celotne trase na globini nekaj centimetrov. Kabla ne zakopljite ve¢ kot 5 cm
globoko, da ne ogrozite kakovosti in jakosti signala, ki ga zaznava robot.

3. Kabel med polaganjem po potrebi na dolocenih tockah blokirajte z Zeblji, da bo med nanasanjem zemlje ostal v polozaju.

4. Kabel v celoti pokrite z zemljo, in poskrbite, da bo ostal napet.
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Spojitev omejitvenega kabla. s N

Ce je za dokon&anje napeljave treba dodati nov kos omejitvenega
kabla, uporabite originalni spoj. ' I

Oba konca kabla vstavite v spoj; preverite, Ce sta dobro vstavljena:
vsak izmed koncev mora biti viden na nasprotni strani. S pomocjo
kleS¢ pritisnite do konca gumb na zgornji strani.

®
z Pomembno

- Uporabljajte le originalne spoje, ki zagotavljajo
zanesljivo in neprepustno elektricno povezavo.

- Ne uporabljajte izolirnega traku ali drugih spojev,
ki ne zagotavljajo ustrezne izolacije (kabelskih
uses, sticnikov). Vlaga v tleh scasoma povzroci
oksidacijo in prekinitev omejitvenega kabla.

& Previdno - Opozorilo

Pred kakrsnim koli posegom izklopite glavno
elektricno napajanje.

Napajalnik postavite na obmocje izven dosega otrok.
Na primer na visino nad 160 cm.

Kabla, ki vodi k napajalni postaji, ni dovoljeno skrajsata
ali podaljsati: morebitni presezek je treba oviti v obliki
Stevilke 8, kot kaze slika.

Omejitveni kabel, ki se uporabi za instalacijo, ne

tehniéne pomogéi.

1. Bazno postajo namestite na vnaprej dolo¢eno lokacijo.
2. Omejitveni kabel (M) vzdolZ vodila v polnilno postajo. Presezek omejitvenega kabla odreZite priblizno 5 cm nad konektorji.

3. Povezite vhodni kabel baze z rde¢o spojko oddajnika (T). Povezite izhodni kabel baze s ¢rno spojko.

Sticnike je treba uporabiti izkljuéno za povezavo originalnega omejitvenega kabla.

czerwonego zacisku
| N N o = ] =] - B - e] =]
[ T o}
= H
=
o B =} =} =l a s} )
g |
M
(' = = (s} B [s] =]
O fa)
=) =) =) | ﬁ )
s s ||/ N 459 | | | =

przewéd 5 ‘
ograniczaj M

17 Priro¢nik za uporabo




4. Bazno postajo (N) pritrdite na tla z zeblji (P). Po potrebi bazno
postajo pritrdite z vlozki (Q).

Montirajte napajalnik (A).
Napajalni kabel (E) polnilne postaje (N) povezite na napajalnik.

Vtika¢ na napajalniku (A) priklopite v elektriko.

® N o o

Ce lutka na oddajniku utripa, je povezava pravilna. V
nasprotnem primeru morate odkriti napako (glejte “Odkrivanje
okvar”).
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NASTAVITVE

PRIPOROCILA ZA NASTAVITVE

®
z Pomembno

Uporabnik mora pri nastavitvah upostevati navodila, ki so opisana v tem priro¢niku. Ne izvajajte nobenih nastavitev,
ki niso opisane v prirocniku. Morebitne izredne nastavitve, ki niso opisane v prirocniku, lahko izvaja samo osebje
pooblascenih servisnih centrov proizvajalca.

NASTAVITEV VISINE KOSNJE

Przy pierwszym uzyciu ustawi¢ zagdang wysokos¢ ciecia.
Wysokos¢ ciecia regulowana jest za pomoca menu uzytkownika, opisanym w rozdziale ,OBSLUGA | DZIALANIE".

®
z Pomembno

Robota ne uporabite za kosnjo trave, ki je 1 cm visja od rezila. Postopoma zmanjsujte visino kosnje. Svetujemo vam,
da visino vsak dan ali na vsake dva dneva zmanjsate za manj kot 1 cm, dokler ne dosezete zelene viSine.
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UPORABA IN DELOVANJE

PREDPISI GLEDE UPORABE

®
z Pomembno

- Pred prvo uporabo robota pozorno preberite priro¢nik in se prepricate, da ste ga v celoti razumeli, zlasti vse

informacije, ki se ticejo varnosti.

- Uporabljajte samo za namene, ki jih je predvidel upravljavec, in ne predelajte nobene naprave, da bi dosegli

drugacne ucinke od predvidenih za delo.

- lzogibajte se uporabi robota in njegovih perifernih enot v neugodnih vremenskih razmerah, zlasti kadar

obstaja nevarnost udarov strele.

OPIS KOMANDNE PLOSCE IN PREDSTAVITEV MENIJEV

Slika prikazuje polozaj komandnih naprav na stroju in njihovo funkcijo.

-

% <D )

AOINION

STOP.

Pritisnite, da zaustavite kosilnico v pogojih varnosti.
Uporabite v primeru neposredne nevarnosti in preden
se lotite vzdrzevalnih opravil na robotu.

Tipka je namesSéena na desni strani displeja in
omogoca, da robota prizgete ali ugasnete.

Prikazuje stanje sprejemnika polozaja GPS.

Prikazuje stanje sprejemnika Bluetooth.

Prikazuje stanje sprejemnika GPRS za prenos podatkov.

Prikazuje nivo napolnjenosti baterije.

Informacije o robotu. Namescena razli¢ica, ¢asovni
podatki in informacije o delovnih ciklih.

Home. Dostop do uporabniskega menija.

Neposredna pomoc¢: Prikazuje kratek opis funkcij, ki so
na voljo na zaslonu.

Vrnitev na prejsnji nivo.

Potrditev opravila.
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Robot na napajalni postaji

IIDeIOII

6) Takqjsnji zaée’Eek.deIov_nega cikla. Med:[gm, ko se ro_bot
polni, je mogoce izbrati delovho obmocje in uro vrnitve
k napajalni postaji.

Ukaz za takojsnje delo.

(O

Omogoca nastavitev delovnega obmocja in
A urevrnitve k napajalni postaji.

"Pavza"
m Robot prekine programirani avtomaticni cikel.
— " Mogoce je dolo¢iti dan v tednu, ko se bo ponovno
vkljucil avtomaticni cikel.
Ce zelite delo prekiniti za ve¢ kot en teden, robota
izklopite.

& "Nastavitve"
,{}} Omogoca programiranje robota. Glej poglavje
NNastavitve menija — Nacin programiranja”

Robot na vrtu

"Vrnitev"
@ Takoj se vrni k napajalni postaji.

Vrne se k napajalni postaji in nadaljuje z

naslednjim delovnim ciklom v skladu s
@ programom.

Vrne se k napajalni postaji in na njej ostane

é-_\d do dneva in ure, ki ju dolocite.

IIDeIOII
6_\) Omogoca izbiro posebnih delovnih funkcij.

Ponovno zac¢ni z delom.

Delaj na izbranem obmocju — do ure, ki jo je
A\ mogoce nastaviti.

@ Delaj na zaprtem obmocju.

Pojdi pro¢ od tu. Robot ne bo delal v mejah

° ) nastavljenega radija. (na razpolago pri

N\ modelih, ki so opremljeni s sprejemnikom
GPS)

Opravi spiralo na podrocju, kjer se nahaja, in

@\@ na ta nacin optimizira kosnjo.

& "Nastavitve"
,{E}, OmogocCa programiranje robota. Glej poglavje
NNastavitve menija — Nacin programiranja”
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ZACETNE NASTAVITVE

Med prvim prizigom robota se prikaze stran zaCetnih nastavitev, ki omogoca, da nastavite jezik, datum, uro in nekatere poglavitne
parametre robota.

Namestite robota na napajalno postajo;

Pritisnite na tipko za prizig ON/OFF;

Preden nadaljujete, preberite informacije v zvezi z varnostjo;
Nastavite zazeleni jezik;

Nastavite datum v formatu DD/MM/LLLL in uro v 24-urnem formatu;

Na displeju sledite vodenemu postopku, da izvedete prvo, vodeno konfiguracijo robota.

Postopek zacetnih nastavitev je zakljuc¢en. Vstopite v postopek nastavitev uporabniskega menija, da spremenite ali konfigurirate
parametre delovanja robota glede na znacilnosti podrocja kosnje.

VSTOP V MENI

Vstopite v uporabniski meni, da boste lahko nastavili parametre za inStalacijo in delovanje robota. Za vstop v uporabniski meni
pritisnite na (), Ce je robot na napajalni postaji, oziroma na STOP, Ce je robot v stanju delovanja na trati.

Pritisnite na tipko za nastavitve ¥, da vstopite v uporabniski meni.
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NASTAVITVE MENIJA - NACIN PROGRAMIRANJA

Programiranje robota

®
z Pomembno

- Za c¢im boljsi izkoristek delovnih zmogljivosti proizvoda
svetujemo, da robota programirate za vsakdanje delo.

- Ce je treba nastaviti ve¢ kot eno delovno obmoéje, je pri
programiranju bolje uporabiti vsaj dve delovni obdobji, da
dosezete vecjo pogostost koSnje na obmogjih.

Mogoce je nastaviti 3 razlicne delovne profile, ki jih lahko uporabite za
posebne priloznosti, na primer takrat, ko zelite imeti vrt prost ob drugih urah
kot navadno.

Nazadnje nastavljeni profil ostane oznacen z drugac¢no barvo: ta profil je
aktiven med avtomati¢nim delovanjem robota.

Veckrat pritisnite na tipko « za vrnitev v glavni meni.

Program dela
Za vsak dan v tednu je mogocCe nastaviti do 4 delovna obdobja.

Pritisnite na obmocje na displeju, ki ustreza dnevu, ki ga Zelite konfigurirati,
da boste nato lahko nadaljevali s programiranjem glede na ure dneva.

OPOMBA: Ce Zelite nastavitve dolo¢enega dneva kopirati, izberite znak
, Nato izberite dan, katerega nastavitve Zelite kopirati, in nato dneve (enega
za drugim), v katere Zelite kopirati nastavitve. Zakljucite tako, da ponovno
pritisnete na .

Zavsako delovno obdobje (T1,T2,T3,T4) nastavite uro zacetka in uro zakljucka
ter dolocite, na katerih obmocjih robot sme delati.

SCHEDULE,

: @ ) : @ Obdobja T1,T2,T3 in T4 se ne smejo prekrivati; e se to zgodi,
WORK NG AREAS robot izbriSe obdobje, ki je sporno.

NKosnja roba”. Ko je vklju¢ena ta funkcija, robot zacne delovni cikel s kosnjo
trate vzdolZ roba. To funkcijo je priporoéljivo vkljuciti dvakrat tedensko.

Primer nastavitev:
T1: 09:00-11:00, A1, A2, A3, A4

" T2:15:00-17:00, A1, A2
Glavno obmocje 3
. 3 V obdobju 15:00-17:00 bo robot poskusal izvesti delovni cikel samo v
foeedd obmogjih A1 in A2.
@ Robot lahko vstopi tudi v obmocji A3 in A4, Ce je to potrebno,
-t da doseze nastavljena delovna obmocja ali da se vrne k napajalni
sekundamo obmodje 1 3 postaiji, ali pa slu¢ajno med delom.
S 30_%, 60 m, v smeri
e obmosie 2 Sllleoaliazalca) 3 Nastavitev delpvnega u;nikg robota je bi.stver)egAa pomena za dobfo
(S0 iok:z.;:;swot"i smeri @ <e--mee--t delovanje proizvoda. Stevilni parametri vplivajo na konfiguracijo
2 delovnega urnika, na primer: Stevilo obmocij, zmogljivost baterij,
| >V nasprotni smeri urinega kazaica b V smeri urinega kazalca | zapletena oblika travnate povrSine, vrsta trave itd. Na splosno velja,

daje treba rahlo podaljsati ure delovanja robota v primeru vrtov z ve¢
kot enim delovnim obmocjem, v primeru vrtov s Stevilnimi ovirami in
v primeru zapletenih delovnih obmocij. Spodaj je navedena tabela s
primeri nastavitey, ki jih lahko uporabite za prvo konfiguracijo.
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Model m2 (ft2) | T T2 T3
1200 (12912) 10:00 13:00 14:00 15:00
1800 (19418) 09:00 12:00 14:00 17:00
8040ELO
2600 (27976) 08:00 12:00 14:00 18:00
3200 (34432) 08:00 12:00 14:00 18:00 20:00 22:00
3000 (32280) 10:00 13:00 16:00 19:00
4000 (43040) 08:00 11:00 14:00 17:00 20:00 23:00
AO41ELO
5000 (53800) 07:30 23:00
6000 (64560) 05:00 23:30

Vrnitev v bazo

Senzor za dez

6] |2

Priro¢nik za uporabo

Tu nastavite odmik robota od omejitvenega kabla med vracanjem k napajalni
postaji.

“0 cm”. Priporocena nastavitev v vrtovih z zapleteno strukturo, s Stevilnimi
ovirami v blizini omejitvenega kabla in ozkimi prehodi. Robot se vraca k
napajalni postaji tako, da ima eno kolo na eni strani in drugo kolo na drugi
strani omejitvenega kabla.

@ Omejitveni kabel je treba instalirati na nacin [lPo kablu”; glej
odstavek [INacin vracanja k napajalni postaji”.

V primeru drugacnih nastavitev bo robot pri vracanju k napajalni postaji
priblizno ohranjal nastavljeni odmik od omejitvenega kabla. Ta opcija
se priporo¢a na obmogjih s strmimi nagibi in/ali na vrtovih, na katerih ni
nevarnosti trkov v blizini omejitvenega kabla.

@ Omejitveni kabel je treba instalirati na nacin {V-Meter”; glej
odstavek [INacin vracanja k napajalni postaji”.

Tu nastavite, kako naj se robot obnasa v primeru, ko senzor zazna dez.

ON: Ob zaznavanju dezja se robot vrne k napajalni postaji. Po kon¢anem
ciklu polnjenja robot avtomati¢no nadaljuje z normalnim delovanjem, ce
senzor ne zaznava deZja.

DELAY: Ob zaznavanju dezja se robot vrne k napajalni postaji in tam ostane
za Cas, ki ga boste nastavili na naslednji strani, potem ko boste pritisnili na
ukaz »Delay«.

OFF: Senzor za dez je izkljuCen.
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Regulacja wysokosci ciecia

B 6 2|

Ustawi¢ zgdang wysokos¢ ciecia.

S pusc¢icami nastavite zeleno vrednost.

Izberite krozni znak za izvedbo umerjanje polozaja.

Nastavi karakteristike obmocij na podrocju kosnje.

@ Tudi na vrtovih z enim samim podro¢jem kosnje je treba nastaviti
vsaj eno obmocje.

Nastavitev delovnih obmogcij
Mogoce je nastaviti do 8 obmoc;ja.

Pritisnite na obmocje, ki ga Zelite konfigurirati.
Ce Zelite neko obmocgje izkljugiti, je treba nastaviti velikost 0 m2.

Za vsako obmocje na vrtu je treba nastaviti:
- Velikost. Priblizna velikost delovnega obmocja v m2.

DIMENSION DISTANCE

- Oddaljenost. Razdalja, ki jo mora robot prevoziti slede¢ omejitvenemu
kablu, da doseze notranjost obmocja. Za ta parameter je priporocljivo
dolociti razdaljo do sredine delovnega obmodja: na ta nacin boste
zanesljivo zagotovili, da bo robot zacel z delom v notranjosti zazelenega
obmocja. Nastavite vrednost 0 za obmocje, na katerem se nahaja
napajalna postaja.

mt mt
DISTANCE WIRE DIRECTION ECO MODE

®
6000 375 (4
@

10 () OFF

( » - Smer. NajkrajSa smer za dosego delovnega obmocja. Smer je lahko
lUrna” ali EProtiurna” (smer urnega kazalca ali nasprotna). Robot bo ob
zapustitvi napajalne postaje sledil nastavljeni smeri.

- 0dmik od kabla. Odmik od kabla, ki ga bo robot ohranjal med voznjo do
delovnega obmocja. Nastavite 0 cm v vrtovih z zapleteno strukturo, s
Stevilnimi ovirami v blizini omejitvenega kabla in/ali ozkimi prehodi.

N noohmotier i - ECO Mode. Ce je ta nacin vklju¢en in robot zazna, da je trata pokosena,
N urinoga kazalos) { skrajsa delovni ¢as na tem obmocju in preide k naslednjemu opravilu.
Sekundarno obmocje 2
(20%, 30 m, v nasprotni smeri @ <=t

urinega kazalca)

» V nasprotni smeri urinega kazalca  »p V smeri urinega kazalca
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Splosne nastavitve

&)

Nastavitve sploSnega znacaja.

Zascita. Omogoca aktivacijo/deaktivacijo/spremembo robotovega gesla PIN CODE.
Za nastavitev ali spremembo gesla je treba najprej vnesti obstojece geslo PIN CODE in nato vnesti novo geslo PIN
CODE. Ob nakupu je geslo, dolo¢eno od proizvajalca, »0000«.

@) Priporocljivo je za geslo izbrati kombinacijo, ki si jo zlahka zapomnite, da gesla ne bi pozabili.

Povezave. (Samo pri nekaterih modelih.) Omogoca spreminjanje parametrov v zvezi s povezavami.

Splosne nastavitve.

- Nastavitev jezika uporabniskega menija in sporogil.
- Nastavitev datuma in ure robota.

- Nastavitev merskih enot za razdalje in povrSine.

- Vklop/izklop zvo¢nih signalov robota.

Omogoca nastavitev korekcijskega faktorja za poravnavo in prepoznavanje napajalne postaje. Podrobnejse
informacije lahko poisc¢ete v meniju robota ali v aplikaciji.

Obnova tovarniskih nastavitev.
@ Vse konfiguracije bodo izbrisane; treba bo ponovno konfigurirati nastavitve robota in vrta. Nastavljeno
geslo PIN CODE bo ostalo veljavno in ne bo vrnjeno na tovarniSko nastavitev.

Ustaw odlegtos¢ trasy pokonanej przez robota od drutu obwodowego przed zmiang kierunku. Ustawi¢ MIN, aby
robot pokonat najmniejszg mozliwg odlegtos¢, MAX najwiekszg mozliwa odlegtos¢ i MED wartos¢ srodkowa.
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ZACETEK OBRATOVANJA - AVTOMATSKI NACIN

Avtomatski cikel vklopite ob prvem zagonu ali po obdobju mirovanja.
1. Preverite, da je trava na travniku, ki ga nameravate pokositi, primerno visoka za robota (glejte tehnic¢ne znacilnosti).
2. Nastavite zeleno visino kosnje (glejte nastavitev visine kosnje).

3. Preverite, daje obmocje primerno zavarovano in da ni ovir za pravilno delovanje robota, skladno z navodili v razdelku “Priprava
in omejitev delovnih obmodcij” ter v naslednjih razdelkih.

4. Robota vstavite v polnilno postajo.

5. Pritisnite na tipko ON/OFF in pocakajte nekaj sekund, da se robot popolnoma prizge. Sledite navodilom na displeju in vnesite
geslo, Ce se to zahteva.

6. Ce robota prvi¢ uporabljate, ga morate najprej programirati. Ce nameravate robota uporabiti po obdobju mirovanja, morate
preveriti, da nastavljene funkcije ustrezajo stanju travnate povrsine, ki jo Zelite pokositi (npr. Ce ste na novo postavili bazen,
posadili rastline itd.) (glejte “Nacini programiranja”).

7. Po nekaj sekundah se bo na zaslonu izpisalo sporocilo “CHARGING”.

8. Robot bo zacel kositi na podlagi nastavitev.

9. Preverite morebitno prisotnost vecjih luz zaradi mo¢nega dezja, v nasprotnem primeru je treba obmocje z luzami ustrezno
urediti ali pa zagotoviti, da bo robot v stanju “Pause”.

VAREN IZKLOP ROBOTA

Med uporabo robota, boste le-tega morda morali izklopiti. V obi¢ajnih pogojih robota izklopite s tipko “STOP”. V primeru
nevarnosti ali vzdrzevanja morate robota varno izklopiti, da preprecite nenameren zagon rezila. Pritisnite najprej na tipko XSTOP”
in nato na tipko ON/OFF za zaustavitev robota. VtikaC za napajanje izvlecite iz elektricne vtiCnice.

@ s
z Pomembno

Robota morate varno zaustaviti v primeru vzdrzevalnih
posegov in popravil (npr.: zamenjava in/ali polnjenje
baterij, zamenjava rezila, ¢iscenje itd.).

Za zagon robota sledite naslednjim korakom:

- robot postavite v notranjost obmocja za kosnjo;

- pritisnite na tipko ON/OFF, da se robot prizge, in ponovno
izvedite postopek zagona.

Ce je robot zagnan izven obmogja kosnje, se motor rezila ne zazene
in po kratkem iskanju signala se na zaslonu prikaze sporocilo
“OUT OF BORDER". Pritisnite na tipko “ON/OFF”, postavite robot v
notranjost obmocja kosnje in ponovno izvedite postopek zagona.
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UPORABA ROBOTA NA ZAPRTIH OBMOCJIH BREZ NAPAJALNE POSTAJE

Zagon robota v nacinu »zaprto obmocje« se uporablja za kosnjo zaprtih obmocij, ki so obdana z omejitvenim kablom in so brez
napajalne postaje.

& Previdnost — Opozorilo

Zaustavite robota v pogojih varnosti (glejte »Zaustavitev robota v pogojih varnosti«) in ga prenesite s pomocjo

£

ustreznega rocaja. Robota ne zgrabite za ohisje, ampak vselej uporabljajte temu namenjeni roca;.

1. Robota postavite v notranjosti delovnega obmocja vsaj 100 cm
(39,37 ") pro¢ od omejitvenega kabla in od katere koli ovire.

2. Pritisnite na tipko ON/OFF in pocakajte nekaj sekund, da se
robot popolnoma prizge. Sledite navodilom na displeju in
vnesite geslo, ¢e se to zahteva.

3. Pritisnite na tipko §_.
4. Pritisnite na tipko lzaprto obmocje”. @

‘m’:m

5. Nastavite uro za zaklju¢ek dela in pritisnite na HOK". (39,37")
Po opravljenem delu zaustavite robota v pogojih varnosti (glej
NZaustavitev robota v pogojih varnosti”) in ga ponovno prenesite
na obmocje, kjer se nahaja napajalna postaja.

Obnovite normalno delovanje robota, kot je opisano v poglavju
HUPORABA — AVTOMATICNI NACIN".
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ZASLONSKI PRIKAZ V FAZI OBRATOVANJA

Med kosnjo so na zaslonu prikazani naslednji podatki:
- hitrost kosilnice;

- hitrost rezila;

- napolnjenost baterije v odstotkih.

Medtem ko se kosilnica polni,displejprikazuje stanje napolnjenosti.

Kadar ima robot premor, sta na zaslonu prikazana dan in ura
naslednjega delovnega cikla.

DALJSE OBDOBJE MIROVANJA IN PONOVNA UPORABA

V primeru daljSega nedelovanja robota in pred zacetkom sezone kosnje, morate izvesti vrsto operacij, da zagotovite njegovo
pravilno delovanje v trenutku, ko ga zelite ponovno uporabiti.

1. Preden robota spravite za ez zimo, morate popolnoma napolniti baterijo. Baterijo napolnite najmanj vsakih pet mesecev.

2. Pri pooblas¢enem prodajalcu opravite redno vzdrzevanje. Na ta nacin boste zagotovili dobro delovanje robota. Obic¢ajno
servis vkljuCuje naslednje operacije:

e kompletno Ciscenje ogrodja robota, rezila in vseh premicnih deloy;
e Ciscenje notranjih delov robota;
¢ kontrolo delovanja robota;
¢ kontrolo in po potrebi zamenjavo obrabljenih delov, na primer rezila $¢etke (samo pri modelih robotov, ki imajo motorje s
Scetkami);
¢ kontrolo zmogljivosti baterije;
e po potrebi lahko preprodajalec nalozi novo programsko opremo.
3. Natanéno ogistite robota in polnilno postajo (glejte “Cis&enje robota”).

4. Preglejte morebitne obrabljene ali poskodovane dele, npr. rezilo, ter ocenite, ali bi jih veljalo zamenjati.

5. Robota spravite v zaveten in suh prostor, s temperaturo med 10 in 20 °C. Prostor prav tako ne sme biti enostavno dosegljiv za
otroke, zivali, tujke itd.. Robota hranite pri temperaturi pod 20°C, da upocasnite avtomatsko praznjenje baterij.

6. Napajalnik (A) izklopite iz elektrike.

7. Polnilno postajo (C) prekrijte, da jo zascitite pred vdorom listja, papirja itd., in da ohranite kontaktne plosce.

Ponovna uporaba 4

Preden robota ponovno uporabite po daljS§em obdobju mirovanja,
sledite naslednjim navodilom:

napajalna enota (A)

1. Vtika¢ napajalnika (A) priklopite v elektriko;
2. Ponovno vzpostavite elektricno napajanje;

Obnovite normalno delovanje robota, kot je opisano v poglavju
NUPORABA — AVTOMATICNI NACIN”

polnilna
postaja (C)
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NAPOLNITEV BATERIJ PRED DALJSIM OBDOBJEM MIROVANJA

! Nevarnost — Pozor

Robota je prepovedano napajati na kraju, kjer obstaja nevarnost eksplozije ali vZiga.

1. Napajalno postajo prikljuCite na elektricno omrezje in se

prepriCajte, da so ploscice za polnjenje Ciste.
2. Robota namestite v notranjost napajalne postaje, ne da bi ga

prizgali.
3. Preverite, ¢e se bunkice za polnjenje stikajo z plos¢icami za

polnjenje ter Ce se displej prizge in pokaze nivo napolnjenosti

baterije.
4. Ob zakljucku polnjenja (po okrog 6 urah) robota odklopite od

napajalne postaje.
5. Robota shranite na zas¢itenem in suhem mestuy, ki naj ima

primerno temperaturo (10—20 °C) in naj ne bo zlahka dosegljiva

za otroke, zivali, druge tujke itd.

PRIPOROCILA ZA UPORABO

V nadaljevanju so podana nekatera priporocila, ki jih morate uposStevati med uporabo robota.

tudi potem, ko ste se ustrezno poducili o uporabi robota, pred prvo uporabo izvedite nekaj poskusov, da se seznanite s
komandami in glavnimi funkcijami;

preverite, ali so vijaki glavnih organov dobro priviti;
travo redno kosite, da ne bo prevec zrasla;

robota ne uporabljajte za kosnjo trave, ki 1 cm viSja do rezila. V primeru visoke trave dvignite rezilo in ga v naslednjih dneh
postopno spuscajte;

Ce je travnik opremljen z avtomatskim namakalnim sistemom, robota programirajte tako, da se bo v polnilno postajo vrnil
najmanj 1 uro pred zacetkom namakanja;

preverite naklon terena in se prepricajte, da ne presega maksimalnih dovoljenih vrednosti, da uporaba robota ne bo nevarna;

svetujemo vam, da robota programirate tako, da ne bo delal ve¢ kot je potrebno. Vzemite v postev tudi razliéno rast trave v
razlicnih letnih Casih. Na ta nacin se robot ne bo po nepotrebnem obrabil, pa tudi baterije bodo trajale dlje;

med delovanjem robota poskrbite za varnost in preverite, da na delovhem obmocju ni oseb (zlasti otrok, starejsih ali invalidov)
in domacih zivali. V izogib tveganjem vam svetujemo, da ustrezno programirate urnik kosnje robota.

Proizvajalec ne jamci za popolno kompatibilnost robotske kosilnice z drugimi vrstami brezzi¢nih sistemov, kot so daljinski
upravljavci, radijski oddajniki, slusni aparati, zakopane elektri¢ne ograje za zZivali ipd.
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REDNO VZDRZEVANJE

PRIPOROCILA ZA VZDRZEVANJE

(4

Med vzdrzevalnimi posegi uporabite zas¢itno opremo, ki jo je predvidel proizvajalec. Bodite posebej pozorni, ko
opravljate posege na rezilu. Preden se lotite vzdrZevalnih del, se prepric¢ajte, da je robot varno izklopljen (glejte
“Varen izklop robotac).

Pomembno

RAZPREDELNICA S PODATKI O INTERVALIH PROGRAMIRANEGA VZDRZEVANJA

Pogostost | Komponenta | Vrsta posega | Referenca
Ocistite rezilo in preverite Glejte poglavje “Ciséenje
njegovo ucinkovitost. Ce se | robota”
Rezilo je rezilo zaradi trka ukrivilo
ali je zelo obrabljeno, ga Glejte poglavje “Zamenjava
zamenjajte rezila”
(va/)?]gcc)edg?aiggnziljgc?:\}veﬂiem Ocistite in odstranite Glejte poglavje “Ciscenje
Tedensko kontaktowym) morebitne znake oksidacije robota”
5\3 ?,t%'fjt&% gllwozéfggowani em Ocistite in odstranite Glejte poglavje “Cis&enje
kontaktowym) morebitne znake oksidacije robota”
5 Ocistite in odstranite Glejte poglavje “Ciscenje
Senzor za dez morebitne znake oksidacije robota”
, _— Glejte poglavje “Ciséenje
Mesecno Robot Ocistite robota”
: sy Servis opravite v Glejte poglavje “Daljse
Eglz(gitenlfclgtnqeah ob zakljucku Robot pooblas¢enem centru obdobje mirovanja in
| tehni¢ne pomodi ponovna uporaba”

Priro¢nik za uporabo




CISCENJE ROBOTA

1. Robota varno izklopite (glejte “Varen izklop robota”).

Previdno - Opozorilo
Uporabite zascitne rokavice, da preprecite ureznine rok.

2. Celotno zunanjo povrsino robota ocistite z gobo, namoc¢eno v mla¢no vodo in nevtralno milo ter dobro oZeto, da pred uporabo
odstranite odvec¢no vodo.

A Previdno - Opozorilo

Prekomerna kolic¢ina vode lahko vdre v robota in poskoduje elektricne komponente.

3. Ne uporabljajte topil ali bencina, da ne poskodujete barvanih in plasti¢nih delov.

4. Ne perite notranjih delov stroja in ne uporabljajte vodnih curkov pod tlakom, da ne poskodujete elektri¢nih
in elektronskih komponent.

A Previdno - Opozorilo

Da ne bi trajno poskodovali elektricnih in elektronskih komponent, robota ne potapljajte v vodo, ne delno ne v celoti,
saj ni vodotesen.

5. Preglejte spodniji del robota (predel rezila, prednja ter zadnja
kolesa) in uporabite ustrezno krtaco za odstranjevanje sprijetih —
delov in/ali ostankov, ki bi utegnili ovirati dobro delovanje
robota.

6. Odstranite morebitne ostanke trave in listja iz predela oprijema
robota. Kontaktne plo$ge (B)
7. (W modelach z tadowaniem kontaktowym) Ogistite rocice
polnilnika baterije (A) in kontaktne plo$ce (B) ter s suho krpo
in po potrebi s finim brusilnim papirjem odstranite morebitne
znake oksidacije ali ostanke, ki so posledica elektri¢nih stikov.

8. Ocistite senzor za dezZ (C) ter odstranite ostanke umazanije in
morebitnega oksidiranja.

9. Iz polnilne postaje odstranite nabrane ostanke.
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ODKRIVANJE OKVAR

OKVARE, VZROKI IN RESITVE

Namen spodaj navedenih informacij je prepoznati in odpraviti morebitne napake ter slabo delovanje, ki se lahko pojavijo med
uporabo. Nekatere okvare lahko odpravi uporabnik sam, druge pa zahtevajo posebno tehni¢no znanje ali sposobnosti in jih mora
odpraviti izklju¢no usposobljeno osebje, ki ima priznano in pridobljeno znanje na specificnem podrocju.

A Previdno - Opozorilo

Ce je treba opraviti pregled robota, ga zaustavite v pogojih varnosti (glej »Zaustavitev robota v pogojih varnosti«),
da se izognete nevarnosti nehotenega zagona rezila.

Motnja ‘ Vzroki ‘ Resitve

Zamenijajte rezilo (glejte poglavje “Zamenjava

Poskodovano rezilo rezila")

Varno izklopite robota (glejte poglavje “Varen
izklop robota”). Sprostite rezilo

Rezilo polno ostankov (trakovi, vrvi, kosi & . .
plastike itd.) Previdno - Opozorilo

Uporabite zasc¢itne rokavice, da preprecite
ureznine rok

Varno izklopite robota (glejte poglavje “Varen

Neobicajne vibracije izklop robota”)

Robot je bil zagnan, na trasi pa se
nahajajo nepredvidene ovire (odpadle

Robot je zelo hrupen veje, pozabljeni predmeti itd.)

Odstranite ovire in ponovno zazenite robota
(glejte poglavje “Zacetek obratovanja -

Avtomatski nacéin")

Motor nesite v popravilo v najblizji servisni

Okvarjen elektri¢ni motor center ali ga zamenjajte

Povecajte visino kosnje (glejte poglavje
“Nastavitev visine kosnje)

Previsoka trava

Travo predhodno pokosite z obi¢ajno kosilnico

Napacna postavitev omejitvenega Preverite povezavo polnilne postaje (glejte
kabla ali napajalnega kabla polnilne poglavje “Montaza polnilne postaje in
) ) postaje napajalnika”)
Robot se ne postavi pravilno
v polnilno postajo
Posedanje terena v blizini polnilne Polnilno postajo postavite na ravna in stabilna
postaje tla (glejte poglavje “Nacrtovanje montaze stroja”

Omejitveni kabel ponovno pravilno namestite
Napacno speljan omejitveni kabel (v smeri urinega kazalca) (glejte “Montaza
omejitvenega kabla)

Robot se nenavadno obnasa
okoli gredic

Ponovno nastavite uro robota (glejte poglavje

Napacno nastavljena ura “Nagini programiranja)

Robot ne uposteva urnika
dela
Ponovno nastavite urnik dela (glejte poglavje

Napacno nastavljen urnik dela “Nagini programiranja)

Preverite to€no ureditev za hitro vrnitev robota
Nepravilno zastavljena hitra vrnitev (glejte poglavje “Priprava hitre vrnitve robota k
polnilni postaji”)

Robot ne uposteva ukaza za
hitro vrnitev
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Motnja

Obdelovalno obmocje ni v
celoti pokoseno

Vzroki

Nezadostno Stevilo ur

Resitve

Podalj$ajte urnik dela (glejte poglavje “Nacini
programiranja”)

Na rezilu so prisotni sprijeti delci in/ali
ostanki

Varno izklopite robota (glejte poglavje “Varen
izklop robota”)

& Previdno - Opozorilo

Uporabite zascitne rokavice, da preprecite
ureznine rok

Ocistite rezilo

Obrabljeno rezilo

Zamenijajte rezilo z originalnim rezilom (glejte
poglavje “Zamenjava rezila")

Velikost obdelovalnega obmocja
presega dejansko zmogljivost robota

Prilagodite obratovalno obmocje (glejte poglavje
“Tehnicni podatki)

Zivljenjska doba baterij se izteka

Zamenjajte baterije z originalnimi baterijami
(glejte poglavje “Zamenjava baterij”)

Baterije se ne napolnijo v celoti

Ocistite in odstranite morebitne znake gksidacije
s sti¢nih tock baterij (glejte poglavje “Ciscenje
robota”).

Sekundarno obmogje ni v
celoti pokoseno

Napacna nastavitev

Pravilno programirajte sekundarno obmocje
(glejte poglavje “Nacini programiranja”)

Na zaslonu se bo izpisalo
geslo “Service”

Treba je opraviti servis robota

Obrnite na najblizji tehni¢ni servis

Na zaslonu se bo izpisalo
geslo “Lift".

Robot je dvignjen s tal.

Preverite, da robot ni blokiran ali oviran od
kaksnega predmeta.
Ocistite in odstranite morebitne ostanke trave
pod ohisjem, ki lahko zakrijejo senzorje (glej
“Ciscenje robota”).

Na zaslonu se bo izpisalo
geslo “No Signal”

Omejitveni kabel ni pravilno povezan
(pretrgan kabel, nepovezanost na
elektricno omrezje itd.)

Preverite delovanje elektricnega napajanja ter
pravilno povezavo napajalnika in polnilne postaje
(glejte poglavje “Montaza polnilne postaje in
napajalnika)

Na zaslonu se bo izpisalo
geslo “Out of border”

Prekomeren naklon terena

Omejite obmocje s prekomernim naklonom
(glejte poglavje “Nacrtovanje montaze sistema”)

Napacno speljan omejitveni kabel

Preverite, ali je kabel pravilno namescen
(prekomerna globina, blizina kovinskih
predmetov, razdalja med kablom, ki omejuje dva
elementa, krajsa od 70 cm itd. (glejte poglavje
“Nacrtovanje montaze sistema”)

Omejitveni kabel za omejitev notranjih
obmod¢ij (gredice, grmovje itd.) je
speljan v smeri urinega kazalca

Omejitveni kabel ponovno pravilno namestite
(v smeri urinega kazalca) (glejte “Montaza
omejitvenega kabla”)

Pregret napajalnik

Izberite pravilen ukrepe za zmanjSanje
temperature napajalnika (prezracite ali
spremenite obmocje montaze itd.) (glejte
poglavje “Nacrtovanje montaze sistema”)

Nepravilen prenos koles

Kontrolirajte in po potrebi pravilno pritrdite
kolesa
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Motnja

Na zaslonu se bo izpisalo
geslo “Wheel error”

Vzrok

Neraven teren ali teren z ovirami, ki
preprecujejo gibanje

Resitve

Prepricajte se, da je travnik, ki ga nameravate
pokositi, enakomeren in da na njem ni lukenj,
kamenija ali drugih ovir. V nasprotnem primeru
ga ustrezno uredite (glejte poglavje “Priprava
in omejitev delovnih obmocij (glavnih in
sekundarnih)”)

Eden ali oba motorja, ki vklapljata
prenos okvarjenih koles

Motor nesite v popravilo v najblizji servisni
center ali ga zamenjajte

Na zaslonu se bo izpisalo
geslo “Too high grass” or
“Blade Error”

Poskodovano rezilo

Zamenijajte rezilo (glejte poglavje “Zamenjava
rezila”)

Rezilo je polno ostankov (trakov, vrvi,
kosov plastike itd.)

Varno izklopite robota (glejte poglavje “Varen
izklop robota”)

& Previdno - Opozorilo

Uporabite zascitne rokavice, da preprecite
ureznine rok

Sprostite rezilo

Robot je bil zagnan kljub nepredvidenim
oviram (padle veje, p§>zabljeni predmeti
itd.

Varno izklopite robota (glejte poglavje “Varen
izklop robota”)

Odstranite ovire in ponovno zazenite robota
(glejte poglavje “Zacetek obratovanja -
Avtomatski nacin”)

Okvarjen elektri¢ni motor

Motor nesite v popravilo v najblizji servisni
center ali ga zamenjajte

Previsoka trava

Povecajte visino kosnje (glejte poglavje
“Nastavitev visine kosnje”). Pred prvo uporabo
robota, travo pokosite z obic¢ajno kosilnico

Na zaslonu se bo izpisalo
geslo “Tilt"

Robot se nahaja na nagibu, ki presega
dovoljeno vrednost.

Z omejitvijo izloCite obmocja z naklonom, ki
presega dovoljene vrednosti.
Obmocje s prekomernim naklonom

Led lucka
(C) sene
vklopi

Odsotnost napajanja

Preverite, ali je napajalnik pravilno priklopljen na
elektricno omrezje

Prekinjena varovalka

Obrnite se na najblizji pooblasceni servisni
center za zamenjavo varovalke

Led
lucka (C)
oddajnika

je
vklopljena

Prekinjen omejitveni kabel

Varno izklopite robota (glejte poglavje “Varen
izklop robota”). Napajalnik izklopite iz omreZja.
Povezite omejitveni kabel
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ZAMENJAVA KOMPONENT

PRIPOROCILA ZA ZAMENJAVO DELOV

®
z Pomembno

Ce opisa za dologen poseg zamenjave ali popravila ne dobite v priroéniku, sledite navodilom servisnega centra.

ZAMENJAVA BATERIJE

®
z Pomembno

Za zamenjavo baterij se obrnite na pooblasceni servisni center.

ZAMENJAVA REZILA

1. Robota varno izklopite (glejte “Varen izklop robota”).

@
z Pomembno

Uporabite zascitne rokavice, da preprecite ureznine rok.

Zamenjavo izvedite izklju¢no z originalnim rezilom, ki ustreza stroju.
rezilo (A)

vijak (8)
Model Sifra rezila g
8040ELO 075Z07800A

AO041ELO 300_D0042_04

2. Robota obrnite na glavo in ga naslonite, da ne boste poskodovali
pokrova.

3. Odbvijte vijake (B) za demontazo rezila (A).
4. Vstavite novo rezilo in zatisnite vijake.

5. Robota obrnite na kolesa.
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RAZGRADNJA ROBOTA

e Ta proizvod na koncu njegove Zivljenjske dobe spada med OEEO (odpadna elektricna in elektronska
oprema) in ga je zato prepovedano odloziti tako med obic¢ajne gospodinjske odpadke kot tudi med mesane
komunalne odpadke ali lo¢eno zbrane komunalne odpadke.

e V fazi odstranjevanja mora uporabnik poskrbeti, da bo proizvod recikliran v skladu z zahtevami lokalnih
predpisov. Obvezno mora loCiti elektricne in elektronske komponente in jih loCeno oddati v ustreznih
centrih za zbiranje odpadkov, ki so pooblas¢eni za zbiranje OEEO, ali pa mora celoten proizvod izrociti
prodajalcu ob novem nakupu. Nezakonito odlaganje odpadne elektricne in elektronske opreme (OEEQ) se
kaznuje v skladu z veljavno zakonodajo ozemlja, na katerem je bila ugotovljena krsitev.

* Prisotnost nevarnih snovi v elektri¢ni in elektronski opremi ima lahko $kodljiv u¢inek na okolje in na s
Clovekovo zdravje, zato ima uporabnik bistveno vlogo, da prispeva k ponovni uporabi, recikliranju in drugim
oblikam uporabe OEEO.

¢ Vse komponente, ki zahtevajo lo¢eno in specificno odlaganje, so oznacene z ustrezno oznako.

4

® Nevarnost - Pozor

OEEO - Odpadna elektriéna in elektronska oprema (OEEO) lahko vsebuje nevarne snovi z moznim Skodljivim
uc¢inkom na okolje in clovekovo zdravje. Obvezno je pravilno odlaganje OEEO in sicer samo v za to dolocenih zbirnih
centrih.

e Embalaza - Embalaza proizvoda je izdelana iz materialov, ki jih je mogoce reciklirati; zavreci jo je treba na trajnostni nacin: v
za to dolocenih zbiralnikih ali v pooblascenih zbirnih centrih.

* Baterije — Stare ali iztroSene baterije vsebujejo snovi, Skodljive za okolje in ¢lovekovo zdravje, zato ne smejo biti odvrzene
skupaj z obi¢ajnimi gospodinjskimi odpadki. Uporabnik mora baterije zavreci na trajnosten nacin: v za to dolocenih zbiralnikih
ali v pooblascenih zbirnih centrih.
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IZJAVA O SKLADNOSTI

ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY
Podjetje izjavlja na lastno odgovornost, da je proizvod:

avtomatska robotska kosilnica, baterijsko napajana, model 8040ELO, AO41ELO v skladu z osnovnimi zahtevami glede
varnosti, varovanja zdravja in varovanja okolja, kot jih doloCajo naslednje direktive Evropske unije:

Direktiva o strojih 2006/42/ES, Direktiva o elektromagnetni zdruZljivosti 2014/30/EU, Direktiva Radio (RED) 2014/53/EU,
Direktiva RoHS 2011/65/EU, Direktiva o odpadni elektricni in elektronski opremi (OEEO) 2012/19/EU, Direktiva o emisiji hrupa v
okolje 2005/88/ES;

v skladu z naslednjimi usklajenimi standardi:

EN 50636-2-107:2015 + A1:2018 + A2:2020 (varnost);

EN 60335-1:2012 + AC:2014 + A11:2014 + A13:2017 + A1:2019 + A14:2019 + A2:2019 (varnost);
EN 62233:2008 +AC:2008 (elektromagnetna polja);

EN 55014-1:2017 + A11:2020 (oddajanje);

EN IEC 61000-3-2:2019 e EN 61000-3-3:2013 + A1:2019 (oddajanje);
EN 55014-2:2015 (odpornost);

EN 50419:2006 (OEEO — Oznacevanje opreme)

ETSI EN 301 489-1 V2.2.3 (Elektromagnetna zdruzZljivost)

ETSI EN 301 489-17 V3.2.4 (Elektromagnetna zdruzljivost)

ETSI EN 300 328 V2.2.2 (Zadeve v zvezi z radijskim spektrom)

ETSI EN 303 447 V1.1.1 (Zadeve v zvezi z radijskim spektrom)

Modeli opremljeni z »Modul Connect (GPS, GPRS)«
ETSI EN 301 511 V12.5.1 (Zadeve v zvezi z radijskim spektrom)

izjavlja tudi, da je v skladu z direktivo 2005/88/ES raven zvo¢ne moci Lwa na pomenljivem vzorcu 63,0 dB + 2.0 dB (na
A-utezeni ravni in glede na referenco 1 pW), da je raven zajamcene zvocne moci Lwa nizja od 67 dB (na A-utezeni ravni in
glede na referenco 1 pW) ter da je tehni¢na dokumentacija v skladu z direktivama 2005/88/ES in 2006/42/ES na razpolago
v podjetju Zucchetti Centro Sistemi S.p.A., via Lungarno 305/a, Terranuova B.ni (ar), Italija.

Terranuova B.ni 31/10/2022

Bernini Fabrizio
(Generalni direktor)
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ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY
Declares and assumes liability that the product:

battery-powered automatic lawnmower robot, models 8040ELO, AO41ELO complies with the basic requisites for safety, health
and environmental protection provided for by the following UK Regulations:

Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008 S.I. 2008/1597 (as amended), Electromagnetic Compatibility Regulations
2016 S.1.2016/1091 (as amended), Radio Equipment Regulations 2017 S.1. 2017/1206 (as amended), Restriction of the Use of
Certain Hazardous Substances in Electrical and Electronic Equipment Regulations 2012 S.1. 2012/3032 (as amended), Waste
Electrical and Electronic Equipment Regulations 2013 S.I. 2013/3113 (as amended), Noise Emission in the Environment by
Equipment for use Outdoors Regulations 2001 S.I. 2001/1701 (as amended);

complies with the following designated standards:

BS EN 50636-2-107:2015 + A1:2018 + A2:2020 (safety);

BS EN 60335-1:2012 + AC:2014 + A11:2014 + A13:2017 + A1:2019 + A14:2019 + A2:2019 (safety);
BS EN 62233:2008 + AC:2008 (electromagnetic fields);

BS EN 55014-1:2017 + A11:2020 (emission);

BS EN IEC 61000-3-2:2019 and BS EN 61000-3-3:2013 + A1:2019 (emission);
BS EN 55014-2:2015 (immunity);

BS EN 50419:2006 (WEEE — Equipment marking)

BS EN 301 489-1 V2.2.3 (Electromagnetic compatibility)

BS EN 301 489-17 V3.2.4 (Electromagnetic compatibility)

BS EN 300 328 V2.2.2 (Radio Spectrum Efficiency)

BS EN 303 447 V1.1.1 (Radio Spectrum Efficiency)

Models equipped with "Connect module (GPS, GPRS)":
BS EN 301 511 V12.5.1 (Radio Spectrum Efficiency)

also declares that, pursuant to the S.I. 2001/1701 (as amended), the LWA sound power level, out of a significant sample is
59 dB + 2.0 dB (weighted on A curve and referred to 1 pW), that the guaranteed LWA sound power level is less than 61 dB
(weighted on A curve and referred to 1 pW) and that the technical folders in compliance with the S.I. 2001/1701 (as
amended) and the S.I. 2008/1597 (as amended) are available c/o Zucchetti Centro Sistemi S.p.A. via Lungarno 305/a,
Terranuova B.ni (ar), Italy.

Terranuova B.ni 31/10/2022
Bernini Fabrizio

(CEO
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GARANCIJSKI POGOJI

Druzba Zucchetti Centro Sistemi S.p.A (ZCS) zagotavlja svojim strankam vse pravice, ki jih opredeljuje evropska Direktiva
1999/44/ES. Garancija velja zlasti za morebitne napake glede materialov ali izdelave za dobo 2 (dveh) let od datuma nakupa.
ZCS ne daje garancije za neprekinjeno ali brezhibno delovanje proizvoda niti ne prevzema odgovornosti za Skodo, ki bi nastala
zaradi napak pri branju navodil. Poleg tega se ta garancija ne uporablja za: estetske poskodbe, kot so praske, zareze in posledice
udarcev; potroSne materiale, kot so baterije, razen ¢e je Skodo na proizvodu povzrocila napaka materialov aliizdelave; Skodo zaradi
uporabe proizvoda z dodatno opremo, ki je ne proizvaja oziroma ne trzi ZCS; Skodo, ki jo povzrocijo nesrece, zloraba, nepravilna
uporaba, poplave, pozari ali drugi naravni dogodki ali zunaniji vzroki; Skodo zaradi posegov, izvedenih s strani nepooblascenih
ponudnikov servisnih storitev ZCS; Skodo na proizvodu, ki je bil predelan ali spremenjen brez pisnega dovoljenja ZCS.

ZCS si pridrzuje izklju¢no pravico, da popravi ali nadomesti (z nadomestnim proizvodom, ki je nov ali je bil nedavno tehni¢no
pregledan) proizvod ali njegove sestavne dele oziroma - izkljuéno na podlagi lastne presoje — ponudi vracilo celotne nakupne
cene. V primeru vracila nakupne cene se proizvod, za katerega je bilo prejeto vracilo, vrne ZCS in postane last ZCS.

Med garancijsko dobo bo ZCS poskrbela — izklju¢no po lastni presoji — za popravilo ali zamenjavo komponent, poskodovanih v
pogojih normalne uporabe. Popravilo ali zamenjava lahko vklju¢ujeta uporabo komponent in/ali enot, ki so bili nedavno predmet
tehni¢nega pregleda in ki jih izbere ZCS. ZCS si poleg tega pridrzuje pravico, da uporabi nadomestne enote, dele ali komponente,
ki so primerljivi glede na vrednost in dizajn. Cena nadomestnih delov oziroma dela v zvezi s popravilom ali zamenjavo ne
bo bremenila stranke, ki pa bo morala placati stroSke posiljanja. V primeru zamenjave proizvoda ali komponente kateri koli
nadomestni element postane last stranke, medtem ko zamenjani element postane last ZCS, kot je ustrezno za posamezni primer.

Ta garancija ne posega v pravice kupca, ki jih opredeljujejo veljavni nacionalni zakoni, vendar ostajajo veljavne vse obveznosti, ki
jih ti zakoni nalagajo kupcu za namene uveljavljanja garancije.

Garancija, omejena na drzavo nakupa proizvoda, se uveljavlja v prodajalni, kjer je bil robot kupljen, ali v najblizjem servisnem
centru. Robota z napako morate osebno vrniti svojemu prodajalcu ali najblizjemu servisnemu centru. V primeru vrnitve prek
postne storitve, ki bremeni kupca, je treba robota zapakirati v originalno embalaZo in priloziti kopijo racuna ali potrdila o nakupu
z navedenim datumom nakupa, serijsko Stevilko in opisom tezave.

POGOJI IN OMEJITVE KAKO ZAPROSITE ZA SERVISNO STORITEV
V OKVIRU GARANCIJE

* Glede nacinov uveljavljanja te garancije in glede kakrsnih koli

informacij se obrnite na svojega prodajalca. Za servisno storitev v okviru garancije in za specificna navodila
o ) o tem, kje in kako vrniti proizvod ZCS za servisno storitev, se
* Tagarancija je veljavna le: obrnite na prodajalno, v kateri ste robota kupili, ali na najblizji

- &e se proizvod z napako predloZi skupaj s G&itljivim  servisnicenter. Za uveljavljanje garancije mora kupec pred|ozZiti
originalom raduna ali potrdila o nakupu, ki vsebuje original ali kopijo racuna ali potrdila o nakupy, ki ga je izdal
datuma nakupa in ime prodajalca. prvotni prodajalec. Garancija je omejena na drzavo, v kateri je

ZCS oziroma pooblasceni prodajalec prvotno prodal proizvod.
e Ta garancija se razveljavi:

- Ce se proizvod ne uporablja v skladu z navodili za <
uporabo in vzdrZevanije; DODATNA DOLOCILA
- Ce instalacija ali uporaba nista v skladu z navodili za
uporabo; Servis na kraju uporabe
- Ce se serijska Stevilka izbriSe ali je necitljiva;  Stranka nima pravice do servisnega posega na kraju
- Ce se uporabi kakrsno koli nepooblasceno periferno uporabe proizvoda, niti v dobi veljavnosti garancije.

napravo ali se proizvod spremeni;

. . o ) -  Ce se pojavi potreba po servisu na kraju uporabe, bo pole
- Ce se uporabi neoriginalne dele ali neoriginalno dodatno pojavip P Ju up » DO pOteg

urne tarife servisnega centra zaracunan tudi pavsalni

opremo; ; :
- Ce se kaksen del naprave ali kos dodatne opreme znesek za prihod na kraj uporabe.
predela; .
- e vzdrzevalne posege opravi stranka sama ali Nasveti o .
nepooblag&ene tretje osebe; ¢ Shranite originalno embalazo.
- Ce so v robotu, v napajalniku, v napajalni postaji aliv ¢ Shranite racun ali potrdilo o nakupu (nujni pogoj za
dodatni opremi prisotne okvare, izvirajoCe iz vremenskih priznavanje garancije).

dejavnikov, kot so strele, plazovi, zemeljski usadi,
nihanja toka, elektriCne razelektritve, neurja, poplave, pozor

naravne katastrofe itd. e Stranka mora pozorno prebrati priro¢nik z navodili in se
A . N natancno drzati njegove vsebine.
e Izkljucitve garancije in omejitve:

- Iz garancije so izklju¢eni deli, ki se med uporabo
obrabljajo, kot so krtace, rezilo, omejitveni kabel, klini,
gosenice, kolesa, povezovalni kabli in Zice;

- Zunanji deli in nosilci iz plastike, ki nimajo napak
izdelave. Bledenje plastike zaradi naravnih vzrokov ali
kemicnih sredstev;

- Garancija za baterijo je omejena izklju¢no na napake
izdelave v prvih 24 mesecih njene Zivljenjske dobe;

- Motorji imajo garancijo 2 let z omejitvijo 3000 ur
delovanja.
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